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Konfiguracja fabryczna

Nastawy fabryczne
Nastawy przemiennika Altivar 21 dedykowane do aplikacji zmiennomomentowych:

» Algorytm sterowania Pt : Zmienny moment (Pt = 1).
* Predkos$¢ maksymalna UL = 50.0 Hz.

* Predkos¢ minimalna LL = 0.0 Hz.

¢ Autoadaptacja rampy AU1 = Aktywna (AUL = 1).

Parametry wynikajace z Makro Konfiguracji A L/ 4 = Nastawy fabryczne O :

» Sterowanie: wejscia logiczne (L 10 4 = 0).
Zadawanie predkosci : wejscie analogowe VIA=0-10V Iub 0-20 mA (F 104 =1, F 20 | =0).
» Wejscie logiczne F: praca naprzéd (F | | | =2
» Wejscie logiczne R: predkos¢ predefiniowana 1 I & =6).
» Wejscie logiczne RES: kasowanie btedu (F / / 7 =10).
» Gotowos¢ przemiennika do pracy po zasileniu (F | /0 =1).

).
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Jezeli powyzsze nastawy sg kompatybilne z ukladem sterowania w aplikacji, przemiennik moze pracowac bez zmiany dodatkowej konfiguracji.




Panel operatorski

Tryby wyswietlania

Dostepne tryby wyswietlania: Monitoring, Praca (Run) oraz Programowanie.
Przemiennik domysinie pracuje w trybie Praca (Run). Selekcja trybu wyswietlania dokonywana jest przyciskiem MODE.

Zasilenie przemiennika Praca Programowanie Monitoring
b - s - - F -
Lt = r r Ll
MON | ®
Przycisk MODE

RUN
> o. o i PROG |e A LI F
> )

Tryb Monitoring'u

W trybie monitoring'u wyswietlane sg w czasie rzeczywistym dane o stanie pracy przemiennika. W celu uaktywnienia trybu, nalezy
przytrzymac przycisk MODE, az do zaswiecenia diody MON LED.
Nastepnie nalezy wykorzysta¢ przyciski UP oraz DOWN w celu nawigacji po réznych typach danych.
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Terminal operatorski

Komunikaty w Trybie Monitoring'u

Komunikat Funkcja Opis
) F - - F =naprzéd
Fr-F 4
" Kierunek obrotow Fr -~ =wstecz

E 50O. O |Predko$¢ zadana |Wartos¢ predkosci, wyswietlana w Hz lub jednostkach konfigurowalnych parametrem F702

C B0 Prad silnika Wartos¢ srednia z 3 faz wyswietlana w amperach
lub procentach pradu znamionowego silnika. Wybor jednostki (%, A) parametrem F 70 |.

y /o0 Napiecie sieciowe |Wartos$¢ srednia z 3 napie¢ miedzyfazowych sieciowych wyswietlana w woltach lub procentach
napigcia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V). Wybor jednostki (%, V
parametrem F 70 /.

p 1oo | Napiecie silnika Wartos$¢ srednia z 3 napieé¢ miedzyfazowych silnikowych wyswietlana w woltach lub procentach
napiecia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V).

Wybor jednostki (%, V) parametrem F 71 1.

9 50 Moment slinika Estymacja momentu w procentach momentu znamionowego silnika

- 90 Moment pradowy | Wartos¢ srednia momentu pradowego z 3 faz wyswietlana w amperach lub procentach
momentu prgdowego. Wybor jednostki (%, A) parametrem F 70 /.

L 710 Wspotczynnik Prad silnika jako procent wyjsciowego pradu znamionowego przemiennika, z mozliwg redukcjg

obcigzenia wartosci w wyniku zmiany czestotliwosci przetaczania tranzystorow.

R B0 Moc na wejsciu Moc na wejsciu przemiennika w kilowatach (kW)

H 15 Moc na wyjsciu Moc na wyjsciu przemiennika w kilowatach (kW)

o 600 Csﬁﬁiskt;)thwosc pracy Czestotliwos¢ pracy silnika w Hz lub jednostkach uzytkownika nastawianych parametrem F702

|| | Obraz wejs¢ )
logicznych o Lo Wyswietlanie VIA tylko dla wartosci parametru F109 = 1 lub 2
- ! \
J .
VIA F
& "
RES
o Obraz wyjs¢ ZAL: ! ~ )
przekaznikowych WYL ¢ LU oo
FL j \ RY-RC
L 1o |WersjaCPU1 Wersja CPU 1
L oo |WersjiaCPU2 Wersja CPU 2
LED | Wersja pamigci Wersja pamieci
d 50 Sprzezenie PID Poziom sprzezenia PID, wyswietlany w Hz lub jednostkach uzytkownika, parameter F702
b 10 Obliczona przez PID Predkos$¢ zadana dla przemiennika obliczona w funkcji PID, wyswietlana w Hz lub jednostkach
predkos¢ zadana uzytkownika, parametr F 70 2

h BS Skumulowana
warto$¢ mocy Moc pobrana przez przemiennik wyswietlona w kWh
pobranej

H 15 Skumulowana

warto$¢ mocy Moc wydatkowana przez przemiennik wyswietlona w kWh
wydatkowanej

R IB. 5 Praf(’j Znamionowy | pra g znamionowy wyjsciowy przemiennika w amperach

wyjsciowy

1500 Predkos¢ silnika Predkos¢ silnika w obr/min




Terminal operatorski

Komunikaty w Trybie Monitoring'u (kontynuacja)

Komunikat | Funkcja Opis
nsa tfriﬁl:ikacji Wyswietla potaczenia z siecig komunikacyjng
n 50 Stan nominalny Wyswietla potaczenia z siecig komunikacyjng w stanie nominalnym
OC 3o | Ostatni btad 1 Ostatni blad zapisany w pamieci. Nie jest to btad aktywny przemiennika . Btad jest zapamietywany w
historii btedéw po skasowaniu btedu. Nacisnij ENT w celu wgladu do stanu przemiennika w chwili
wyzwolenia. Patrz “Komunikaty o btedach” na stronie 35-37
OHo2 Ostatni btad 2 Drugi ostatni btad zapisany w pamieci.
0P Je 3 | Ostatnibtad 3 Trzeci ostatni blad zapisany w pamieci.
E Ostatni btad 4 ) ) o
:,I rre Czwarty ostatni btgd zapisany w pamieci.
n. I'| Alarm serwisowy @AYLL
przemiennika
Catkowity czas Wentylator
Ptyta gtéwna
co. o Czas pracy Catkowity czas pracy przemiennika. 0.01 = 1 godzina

przemiennika

1.00 = 100 godzin




Terminal operatorski

Wyswietlanie historii btedéw

Wyzwolenie przemiennika powoduje wyswietlenie kodu btedu. W celu podgladu stanu przemiennika w chwili wystgpienia btedu, nacisnij
MODE, aby wej$¢ do trybu monitoring'u. Nastepnie przyciskami Up/Down nalezy poruszac sie po liscie btedow.

W trybie monitoring'u mozna wyswietli¢ 5 btedéw: obecny btad (gdy przemiennik jest w stanie awarynym) oraz ostatnie cztery btedy.
W celu wgladu do wartosci parametrow w chwili wyzwolenia, dla ostatnich btedéw, nacisnij ENT, gdy wyswietlony zostanie kod btedu.
Patrz tabela ponize;.

Gdy btad zostanie skasowany lub nastgpi ponowne podanie napiecia zasilajacego, obecny biad staje sie Ostatnim btedem 1.

Historia wartosci parametrow dla stanéw awaryjnych

Komunikat Btad Opis

A 2 Licznik btedow Kolejny stan awaryjny w kolejnosci wystgpienia

o E0. O Czestotliwosé

o Czestotliwos¢ pracy silnika w Hz lub jednostkach uzytkownika nastawianych parametrem F702
pracy silnika

Fr-F Kierunek obrotéw | F - - F = naprzod
~ -~ =wstecz

F E0. O | Predko$¢ zadana | Wartos¢ predkosci, wySwietlana w Hz lub jednostkach konfigurowalnym parametrem F702

C 80 Prad silnika Wartos¢ srednia z 3 faz wyswietlana w amperach lub procentach pradu znamionowego silnika.
Wybdr jednostki (%, A) parametrem F~ 7 1.

Yy 100 Napiecie sieciowe |Wartos$¢ srednia z 3 napie¢ miedzyfazowych sieciowych wyswietlana w woltach lub procentach
napiecia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V).
Wybér jednostki (%, V) parametrem F 70 |.

P |00 o Wartos$¢ srednia z 3 napie¢ miedzyfazowych silnikowych wyswietlana w woltach lub procentach
Napigcie silnika napiecia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V).
Wybér jednostki (%, V) parametrem F 70 |.

I » "
@A&t N Wyswietlanie VIA tylko dla wartosci parametru
Obraz wej$é "~ ovia \t F F 109 =1lub2
logicznych R
RES

D I ZAL" 1 1
Obraz wyjs¢ e - L
przekaznikowych L j RY-RC

FO0. 10 Czas E’raCYk Catkowity czas pracy przemiennika. 0.01 = 1 godzina. 1.00 = 100 godzin
przemiennika
Mapa WE/WY

Podglad stanu wej$¢ oraz wyjs¢ logicznych mozliwy jest w trybie monitoring'u oraz historii btedow.

Obraz wejs¢ logicznych

ZAL: | ‘ o

WYE: /
via 7 \\_— F
R

RES
Stan ZAL lub WYL wejs¢ logicznych wys$wietlany jest w postaci bitowej. Wejscie VIA jest widoczne jezeli parametr F109 ma warto$¢ 1 lub 2.

Obraz wyjs$¢ przekaznikowych

ZAL !
WYL, o P

L\
FL j \ RY-RC
Stan ZAL lub WYL wyjs¢ przekaznikowych wyswietlany jest w postaci bitowej.




Struktura menu

Nawigacja w menu

Nawigacja po menu oraz podmenu programowania zilustrowana jest ponize;.
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Menu Quick - podstawowe parametry
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Struktura menu

Nawigacja w menu (kontynuacja)

@ Parametry historyczne (5 ostatnio zmienianych) @ Zmiany uzytkownika
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. Naciskajac przycisk UP

wyszukuje liste
parametréw

zaczynajac od pierwszego
zmienionego.

Naciskajac przycisk DOWN
wyszukuje liste
parametréw

zaczynajac od ostatniego
zmienionego.

llo$¢ parametrow
wyswietlanych

w menu

GrU zalezy

od ilosci parametrow

o wartosciach
zmienionych w stosunku
do nastaw fabrycznych.

Po wyswietleniu
wszystkich zmienionych
parametréw nastepuje
powrot do

GrU.

W dot listy

W gére listy
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Struktura menu

Menu zagniezdzone

Przemiennik Altivar 21 posiada 4 menu zagniezdzone zaprojektowane w celu skrocenia czasu oraz utatwienia programowania parametrow
aplikacyjnych.

A U H: Parametry historyczne

Menu A L/ H wyswietla, w odwrotnej kolejnosci chronologicznej, ostatnie 5 parametréw o wartosciach réznych od nastaw fabrycznych. Kazde
wejscie do menu A L/ H wyszukuje ostatnio zmienione parametry w stosunku do nastaw fabrycznych. Jezeli nie nastgpily zadne zmiany
w stosunku do nastaw fabrycznych, wyswietlanie nie jest generowane.

Parametr Blokady F 71 [J nie jest wySwietlany w menu A L/ H, nawet jezeli jego warto$¢ zostata zmieniona.

A U F: Menu Quick

Menu A LI F zawiera 10 podstawowych parametréw najczesciej wykorzystywanych w aplikacji. W wielu przypadkach
programowanie przemiennika Altivar 21 zaweza sie tylko do tego zestawu parametréw.

L ~ U: Parametry uzytkownika

Menu £ ~ LI wySwietla wszytkie parametry, ktére zostaly zmienione w stosunku do nastaw fabrycznych. Kazde wejscie do menu 4 ~ U
powoduje jego odswiezenie o ostatnie parametry, ktérych wartosci zostaty zmienione w stosunku do nastaw fabrycznych. Jezeli nie nastapity
zadne zmiany w stosunku do nastaw fabrycznych, wyswietlanie nie jest generowane.

Parametry F ~ oraz F 4 700 — F 4 7 3 nie sa wySwietlane w menu [ ~ L/, nawet jezeli ich wartosci zostaty zmienione.

F — - —: Parametry aplikacyjne
Menu zapewnia dostep do parameteréw wykorzystywanych w dedykowanych funkcjach oraz aplikacjach.

Dostep oraz zmiana wartosci nastaw parametréw

Diagram ponizej ilustruje dostep oraz mozliwo$¢ zmiany wartosci parametrow.

Zapamigtanie zmian

[ 1
| |
[ 1
| |
IAnulacja zmian @ 1
I <~ I




Schematy sterowania

Sterowanie 2-przewodowe

—%©

Ustaw przetacznik SW4 na "SOURCE".

PObd-=

AN

= N

PO~ PA+ PC-

Praca naprzéd
Praca wstecz

RC  swa
SOURCE

PLC H PLCo
SINK FM  VIA

PP VIA VIB CC
o—o o—>0

Podtacz wejscia logiczne jak wskazano na schemacie powyzej.

Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
Zaprogramuj parametry dedykowane dla sterowania 2-przewodowego jak wskazano w tabeli ponizej:

Parametr Strona Nastawa Fabryczna
L N0Od (kanat sterowania przemiennikiem) 23 0 (listwa zaciskowa) 0
F | I I (funkcja wejscia logicznego F) 24 2 (praca naprzod)
F 1 12 (funkcja wejscia logicznego R) 24 3 (praca wstecz) 6




Schematy sterowania

Sterowanie 3-przewodowe

—%©

H Start naprzod

Zatrzymanie

Start wstecz
SwW4
SOURCE

PLC H

SINK FM  VIA

PP VIA VIB CC
o0—oO o—o0

1. Podtacz wejscia logiczne jak wskazano na schemacie powyze;j.
2. Ustaw przetacznik SW4 na "SOURCE".
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla sterowania 3-przewodowego jak wskazano w tabeli ponizej:
Parametr Strona Nastawa Fabryczna
L 1 0d (kanat sterowania przemiennikiem) 23 0 (listwa zaciskowa) 0
F | I I (funkcja wejscia logicznego F) 24 2 (start naprzéd - sterowanie 3-przewodowe) 2
F | 12 (funkcja wejscia logicznego R) 24 49 (zatrzymanie - sterowanie 3-przewodowe) | 6
F 1 | 3 (funkcja wejscia logicznego RES) 24 3 (start wstecz - sterowanie 3-przewodowe) 10
Diagram sterowania 3-przewodowego:
Czestotliwos¢ wyjsciowa
Praca naprzéd
) \ [/
3 / \1/
Praca wstecz
ZAL
R - Zatrzymanie Wyt
R ZAL
F - Start naprzod Wyt
B N ZAL
RES - Start wstecz 1 WYL
ZAL
Zasilanie WYt




Schematy sterowania

Zadawanie predkosci potencjometrem
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1. Podtacz wejscie analogowe jak wskazano na schemacie powyzej.
2. Ustaw przetacznik SW3 na V (napiecie).
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla zadawania predkosci potencjometrem jak wskazano w tabeli ponize;j:
Parametr Strona Nastawa Fabryczna
F 10 d (kanat zadawania predkosci) 23 1 (VIA) 1
F 109 (funkcja wejscia analogowego/logicznego VIA) 24 0 (Wejscie analogowe)
F 200 (przetaczanie zadawania predkosci auto/manual) | 27 0 (Aktywne) 0

zadawanie w petli 4-20mA

PO© PA@® PCF

09

—X ——
T3 %og
FLC

Q©

U/T1
V/12
W/T3

o 3 m
o0 0O
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Sw4
SOURCE P24

PLC H PLC

FM  VIA
— [
oM | |
— Sw3
PP VIA VIB CC
1 [e] o

[¢]
Sygnat pradowy 4-20mA |

SINK

1. Podtacz wejscie analogowe jak wskazano na schemacie powyzej.
2. Ustaw przetacznik SW3 na | (prad).
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla zadawania predkosci w petli pradowej 4-20 mA jak wskazano w tabeli ponizej:
Paramete Strona Nastawa Fabryczna
F 10 d (kanat zadawania predkosci) 23 1 (VIA) 1
F 109 (funkcja wejscia VIA - analogowe/logiczne) 24 0 (Wejscie analogowe) 0
F 2 00 (przetaczanie zadawania predkosci auto/manual) | 27 0 (Aktywne) 0
F 20 I (poziom 1 zadawania predkosci przez VIA) 25 20 % 0%




Schematy sterowania

Predkosci predefiniowane (do 7 predkosci)

A

9O

PO

"

PP VIA VIB CC
O O O O

N4

PA+

PCI~

1. Podtacz wejscia logiczne oraz analogowe jak wskazano na schemacie powyze;.
2. Ustaw przetacznik SW4 na "SOURCE".
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla predefiniowanych predkosci jak wskazano w tabeli ponizej:
Parametr Strona Nastawa Fabryczna
F 109 (funkcja wejscia analogowego/logicznego VIA) 24 2 (wejscie logiczne - "SOURCE") 0
F 1 | I (funkcja wejscia logicznego F) 24 2 (praca naprzoéd) 2
F I 12 (funkcja wejscia logicznego R) 24 6 (predefiniowana predkos¢ na wejsciu 1)
F I I 3 (funkcja wejscia logicznego RES) 24 7 (predefiniowana predkos¢ na wejsciu 2) 10
F 1 1B (funkcja wejscia logicznego VIA) 24 8 (predefiniowana predkos¢ na wejsciu 3) 6
Przykiad dziatania z 7 predefiniowanymi predkosciami:
Czestotliwos¢ wyjsciowa
(Hz) A
B
5 3
]
=
Czas (sek.)
A
L
ZAL
oo L WYt
ZAL
R — WYL
ZAL
RES L WYt
ZAL
VIA L Wyt




Schematy sterowania

Komunikacja szeregowa

PLC

9O

SOURCE

PP VIA VIB CC
o0—oO o0—o0

Sw4

:

SINK

1. Dla protokotéw Modbus, Metasys N2, Apogee FLN, BACnet oraz Lonworks podtacz kabel do ztgcza RJ45

na karcie sterowania.

2. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
3. Zaprogramuj parametry dedykowane dla komunikacji szeregowej jak wskazano w tabeli ponize;j:
Parametr Strona Nastawy Fabryczne
L NOd (kanat sterowania przemiennikiem) 23 2 (komunikacja szeregowa) 0
F 10 d (kanat zadawania predkosci) 23 4 (komunikacja szeregowa) 1

Forsowanie sterowania lokalnego

LY

[¢]

PP

\QA VB CC

ST
V/T2

O

SWIT3 M

lokalnego

Forsowanie sterowania

1. Podtagcz wejscie logiczne jak wskazano na schemacie powyzej.
2. Ustaw przetacznik SW4 na "SOURCE".
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla forsowania sterowania lokalnego jak wskazano w tabeli ponizej:
Parametr Strona Nastawy Fabryczne
F | I 3 (funkcja wejscia logicznego RES) 24 48 (forsowanie sterowania lokalnego) 10




Schematy sterowania

Sterowanie z regulatorem PID

Sw4
SOURCE

PLC g

SINK

9O

Zadawanie 0- 10 V 1

PO~ PAIX PCI

FM
v \%
I I

PP VIB CC VIA
o—0 o—o0

zwrotnego

VIA

SW3

Sprzezenie - sygnat pradowy mA lub napieciowy

1. Podtacz wejscia analogowe jak wskazano na schemacie powyzej.

2. Ustaw przetacznik SW4 na "SOURCE".

3. Jezeli sprzezenie jest sygnatem pragdowym mA, ustaw przetacznik SW3 na | (prad).Jezeli sprzezenie jest sygnatem napigeciowym,

ustaw przetacznik SW3 na V (napiecie).

4. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
5. Zaprogramuj parametry dedykowane dla regulatora PID jak wskazano w tabeli ponizej:

Sygnat sprzezenia

Parametr Strona Nastawa Fabryczna
F 10 d (kanat zadawania predkosci) 23 2 (VIB) 1
F 109 (funkcja wejscia analogowego/logicznego VIA) 24 0 (Wejscie analogowe) 0
F 2 00 (przetaczanie zadawania predkosci auto/manual) | 27 0 (Aktywne) 0
F 3 B O (aktywacja regulatora PID) 29 1 (Aktywne - sprzezenie przez VIA) 0
F 35 9 (zwitoka regulatora PID) 29 Os
F 36 2 (wspotczynnik proporcjonalny PID) 29 0.30 %
F 35 3 (wspolozynnik calkujacy PID) 2 Nastawy zaleza od parametréow procesu 0.20
F 3B & (wspotczynnik rézniczkujacy PID) 30 0.00




Praca przemiennika

Tryb pracy lokalny oraz zdalny
Opis

Przemiennik Altivar 212 moze pracowa¢ w dwéch trybach, lokalnym oraz zdalnym.
W trybie lokalnym Altivar 212 moze by¢ wysterowany tylko z terminala operatorskiego:

* Przyciski RUN oraz STOP do sterowania przemiennikiem
* Przyciski UP oraz DOWN do zadawania predkosci

W trybie zdalnym sterowanie oraz zadawanie predkosci w przemienniku Altivar 212 konfigurowalne sg za pomoca
parametrow F 100 o oraz [ 1[0 4 (patrz strona 23).

Zrodta sterowania
Dostepne zrodta sterowania wybierane parametrem (£ 70 ) :

» Sygnaly zewnetrzne podawane na wejscia logiczne F, R, RES oraz VIA
» Komunikacja szeregowa (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN, BACnet, lub LonWorks®)
* Przyciski na terminala operatorskiego RUN oraz STOP

Zrédta zadawania predkosci
Dostepne zrodta zadawania wybierane parametrem (F /70 ) :

» Sygnaly zewnetrzne podawane na wejscia analogowe VIA lub VIB

* (4-20 mA, 0-10 Vdc),

» Sygnaly zewnetrzne podawane na wejscia logiczne przypisane do +/- predko$¢

» Komunikacja szeregowa (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN, BACnet, lub LonWorks®)
* Przyciski na terminala operatorskiego UP oraz DOWN

Zmiany wartosci parametrow F /11 o oraz [ 1[0 d4 moga by¢ dokonane tylko po zatrzymaniu przemiennika.




Praca przemiennika

Wybor trybu sterowania

Diagram ponizej ilustruje wejscia sterujace oraz konfiguracje logiki, ktéra okresla zrédto sterowania przemiennikiem (start/stop) oraz zadawania
czestotliwosci.

Przetaczanie sterowania oraz zadawania

O
Sterowanie
cnod

o ) Funkcja wejécia Terminal operatorski
Wejscia logiczne logiki = 48 .
9 przycisk lokalny/zdalny

]— Run-Praca/naprzod
Run-Praca/wstecz

Terminal operatorski

Komunikacja szeregowa — Komunikacja szeregowa

Terminal

operator-

ski |

Funkcja wejscia logiki = 38 za4alanie
lub

Fnod |
VIA Parameter F 2 (00 =1 -
I I
viB I I
terminal |
opera- _ | || —
torski N Komunikacja ) Predkos$¢ zadana
eani ELE Terminal
komunikacja szeregowa — |— = operator-
— | ski
+/-predkosé - — | | : |
1A
VIB .
terminal
opera- _|
torski
komunikacja szeregowa | | |
+/-predkos¢ | | |
Parametry L /10 4 oraz F 101 d sg pierwszym poziomem konfiguracji kanatu sterowania (L /7 [J ) zadawania predkosci

(F o d)w przemienniku.

Parametr F 2 [ 7 sluzy do konfiguracji drugiego zrodla zadawania predkosci, ktére moze zastapi¢ zrédio skonfigurowane parametrem
F 10 d (patrz strona 23).

Zrédio zadawania predkosci skonfigurowane przez F 2 [ 7 jest brane pod uwage w przypadku gdy:
» Wejscie logiczne przypisane do funkcji 38 (przetgczanie zrédet zadawania) jest pobudzone, lub
» Parametrowi F & [J [0 przypisano wartos¢ 1 i czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika jest rowna lub mniejsza od 1 Hz.

Uaktywniona komunikacja szeregowa przejmuje sterowanie przemiennikiem Altivar 212, sygnaty na wejsciach logicznych przypisanych
przez parametry [ /1[04, F 104, oraz F 2 7 nie sg brane pod uwage. Sterowanie skonfigurowane przez L 104, FA0d, F 207
jest brane pod uwage tylko gdy:

» Komunikacja szeregowa jest nieaktywna lub

» Wejscie logiczne przypisane do funkcji 48 (forsowanie lokalne) zostaje pobudzone.
Kohcowym ogniwem konfiguraciji logiki sterowania przemiennikiem jest przycisk LOC/REM na terminalu operatorskim.

Przestawienie przemiennika do trybu lokalnego (wybér przyciskiem LOC/REM, sygnalizacja dioda LED) powoduje, ze pod uwage brane sg
komendy z terminala operatorskiego.




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Menu (Quick) A L/ F

Menu zagniezdzone A LUF zapewnia szybki dostep do 10 najbardziej podstawowych parametréw najczesciej wykorzystywanych
w przemienniku. W wielu przypadkach programowanie przemiennika ogranicza sie jedynie do tych parametrow.

Kod

‘ Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna

AUl

-

O Auto Adaptacja Ramp - 1

ONieaktywna
OAktywna - Czas rozruchu 1 A [ [ oraz Czas zatrzymania 1 o £ [
oAktywna (tylko AL L)

Jezeli parametr AU1 ma wartos¢ 1 lub 2, przemiennik monitoruje swoje obcigzenie oraz optymalizuje czasy ramp
rozruchu oraz zatrzymania. Rozruch oraz zatrzymanie (AU1 = 1) sg automatycznie adaptowane w granicach od
1/8 do 8 raza nastawy ACC oraz dEC, w zalezno$ci od zakresu pradowego przemiennika oraz obcigzenia silnika
ACC oraz dEC powinny mie¢ warto$¢ nastaw dla $redniej wartosci obcigzenia dla aplikacji. Jezeli obcigzenie
wzrasta zbyt gwattownie w czasie rozruchu/zatrzymania, auto adaptacja czaséw moze nie by¢ efektywna,

a przemiennik moze znajdowac sie w stanach awaryjnych nadpradowych lub nadnapieciowych.

Jezeli aplikacja wymaga sztywnych wartosci czaséw rozruchu oraz zatrzymania, A L/ | musi mie¢ warto$¢ 0
anastawy A L L i d E [ zalezg od uzytkownika. Nastawy czaséw rozruchu/zatrzymania moga by¢
limitowane parametrami Ograniczenie Pradowe Silnika F £ [ | oraz Zabezpieczenie Nadnapieciowe F 37 5
oraz Btad Stanu Nadnapieciowego F £ 2 5.

ACC

[ Czas Rozruchu 1 0.0 do 3200 sekund | Zgodnie z typem
przemiennika.

Nastawa parametru A L [ okresla pochylenie rampy czasowej rozruchu oraz czas wystawienia na wyjsciu
czestotliwosci wzrastajacej od 0 Hz do nastawy Maksymalna Czestotliwos¢ F H .

Jezeli parametr Auto Adaptacja Ramp A L/ | ma wartos¢ 1 lub 2, czas rozruchu
AL L moze by¢ zwiekszony lub zmniejszony w zaleznosci od obcigzenia silnika podczas trwania rozruchu.

Jezeli dwie rozne charakterystyki czasowe sg wymagane, patrz parametr Czas rozruchu 2 F 5 [J [] na stronie.

Czestotliwos$¢ wyjsciowa (Hz)

FH

OH >
Czas (Sec)

dEL

dEL

[ Czas Zatrzymania 1 0.0 do 3200 sekund Zgodnie z typem
przemiennika.

Nastawa parametru o £ [ okresla pochylenie rampy czasowej zatrzymania oraz
czas wystawienia na wyjsciu czestotliwosci malejgcej od Maksymalna Czestotliwo$é F H do 0 Hz.

Jezeli parametr Auto Adaptacja Ramp A L/ | ma wartos¢ 1 lub 2, czas zatrzymania o £ [
moze by¢ zwiekszony lub zmniejszony w zaleznosci od obcigzenia silnika podczas trwania zatrzymania

Jezeli dwie r6zne charakterystyki czasowe sg wymagane, patrz parametr Czas zatrzymania2 F 5 |/




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna

LL O Minimalna predkos¢ 0.5do UL Hz 0.0 Hz
Parametr L L okresla minimalng czestotliwo$¢ wysterowania przemiennika lokalnie lub zdalnie.
Patrz charakterystyka powyze;.

UL | Maksymalna predkos’é 0.5do F HHz 50.0 Hz
Parameter L/ L okresla minimalng czestotliwo$¢ wysterowania przemiennika lokalnie lub zdalnie.
Maksymalna predko$¢ ograniczona jest nastawg parametru Maksymalna Czestotliwo$¢ Wyjsciowa FH.
Patrz charakterystyka powyze;j.

- - - - - 0,
EHr [ Prad Zabezpieczenia Termicznego Silnika 10 do 100% pradu | 100 %
wyjsciowego
przemiennika

Nastaw parametr £ H - na wartos¢ pradu znamionowego silnika z tabliczki znamionowej dla danego napigcia
pracy.
Jezeli parametr % or A/V Units F 710 | ma warto$¢ 1, parametr £ H - skalowany jest w amperach.
Jezeli parametr % or A/V Units F 700 | ma warto$¢ 0, parametr = H - skalowany jest w procentach.
W tym przypadku podziel prad znamionowy silnika przez prgd znamionowy przemiennika
i nastaw £ H - w procentach.
Nastawa parametru Czestotliwo$¢ Przetgczania Tranzystorow F 3 [J [J nie zmienia prgdu znamionowego
przemiennika dla tych przeliczen.

F (1 Skalowanie Wyjscia Analogowego -

Parametr F /7 dopsaowuje sygnat z zacisku FM do wymagan skali miernika przez nastawe potozenia
charakterystyki analogowego sygnatu wyjsciowego. Przed kalibracja F 7, nastaw F /15 L na 15 lub 17
Podczas kalibracji ~ 7, obserwuj wskazania miernika. Po osiagnieciu przez miernik wskazania

100%, nacisnij przycisk ENT na terminalu operatorskim przemiennika. Wyswietlacz bedzie pokazywat
naprzemiennie F /7 oraz nastawiong warto$¢, wskazujac zapamietanie nastawy.




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Kod

| Nazwa/Opis Nastawa fabryczna

=5

O Algorytm Sterowania 1

oStaty moment U/f

Algorytm U/f dedykowany jest dla obcigzeh wymagajacych statego momentu w zakresie regulacji predkoscia.
Moment dla matych predkosci mozna kalibrowa parametrem Wzmocnienie Napieciowe . & .

Napiecie Znamionowe Silnik

7
L u

Napiecie WY (%)

o

Wzmocnienie Napieciowe
I

0

: - %zestotliwoéé Wyjsciowa (Hz)
Czestotliwo$é Znamionowa

OZmienny moment

Algorytm zmiennego momentu dedykowany jest dla pomp oraz wentylatorow z kwadratowg

charaketrystykg moment/predkos¢. Moment dla matych predkosci mozna kalibrowa¢ parametrem Wzmocnienie
Napieciowe w £.

Napiecie Znamionowe Silnika A

Napiecie WY (%)

Wzmocnienie Napigciowe
|

0 : PE€zestotliwosé wyjsciowa (Hz)
Czestotliwos¢ Znamionow

oStaty moment U/f z automatycznym wzmocnieniem momentu

Tryb ten jest podobny do statego momentu U/f, z wyjatkiem automatycznego wzmocnienia napieciowego
oraz momentowego w celu kompensacji wzrostu obcigzenia.

DAlgorytm sterowania wektorem pola bezczujnikowy
Algorytm wektorowy pozwala na efektywniejsza kontrole momentu dla predkosci ponizej 3 Hz lub poprawe
regulacji predkosci (0.5 do 1%).

OOptymalizacja poboru energii

W trybie optymalizacji poboru energii Altivar 212 monitoruje obcigzenie silnika i automatycznie moduluje
napiecie wydatkowane do silnika w celu optymalizacji poboru energii.

Dla tych samych mocy znamionowych Altivar'a 212 oraz silnika oraz predkosci znamionowej 1800 obr/min
nie jest wymagany autotest (auto-tuning), aby wykorzystywac ten tryb pracy.

W innym przypadku nalezy dokona¢ procedury AutoTestu.

OZarezerwowany (NIE UZYWAC)
OZarezerwowany (NIE UZYWAC)




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
ul 1 Czestotliwo$¢ Znamionowa Silnika 25.0 do 200.0 Hz 50.0 Hz
Nastaw parametr » L na warto$¢ czestotliwosci nominalnej silnika, zgodnie z tabliczka znamionowa.
Mozliwa jest nastawa zmiennej czestotliwooceci wysterowania silnika do 50 Hz przez nastawe
Kasowanie Parametrow + 4 F na 1, kasowanie 50Hz.
ulu (1 Napiecie Znamionowe Silnika Zgodnie z typem Zgodnie z typem
przemiennika przemiennika

Nastaw parametr » L = na warto$¢ napiecia nominalnego, zgodnie z tabliczka znamionowa.

ATV21eeeM3X: 50 do 330 V.

ATV21eeeN4: 50 do 660 V
& Napiecie wyjsciowe przemiennika nie moze przekracza¢ poziomu napiecia sieciowego.

Parametry silnikowe

Nastaw wartosci parametrow silnika i wykonaj autotest (auto-tuning) (AutoTest F 4 [1 [ = 2).
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
F415 [ Znamionowy Prad Obciazenia Silnika 0.1do200.0A | Zgodnie z typem
przemiennika
Nastaw parametr - 4 | 5 na warto$¢ znamionowego pradu obcigzenia w amperach, z tabliczki znamionowej
silnika.
FY 11 [ Znamionowa Predkos¢ Silnika 100 do 9,999 obr/min | Zgodnie z typem
przemiennika
Nastaw parametr ~ < / 7 na warto$¢ znamionowa predkosci w obr/min z tabliczki znamionowej silnika.
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
F400 [ Auto-Test ( Autotuning ) - 0
o CONieaktywny
/ oAktywny : parameter Auto Wzmocnienie Momentu F 4 [ & moze wymagac korekciji.
c OAktywny : kompleksowy autotest.
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Parametry konfiguracyjne

Parametry kasowania (Reset) (£ 4 F)

Opcje Parametrow Kasowania (Reset)
Altivar 212 umozliwia trzy opcje powrotu parametréow do ich nastaw domysinych:

» Nastawy fabryczne: nastaw parametr £ 4 F na warto$¢ 3
» Nastawy 50Hz : nastaw parametr £ 4 F na wartosc¢ 1
* Nastawy 60Hz : nastaw parametr £ 4 F na warto$c¢ 2

Kod

| Nazwa/Opis Nastawy fabryczne

EYF

[ Parametry Kasowania (Reset) 0

oONastawy 50Hz
Nastawa parametru £ 4 F na wartos¢ 1 powoduje przypisanie pewnym parametrom wartosci odpowiadajgcym
aplikacjom 50 Hz (czestotliwo$¢ podstawowa silnika).

ONastawy 60Hz
Nastawa parametru £ 4 F na warto$¢ 2 powoduje przypisanie pewnym parametrom wartosci odpowiadajgcym
aplikacjom 60Hz.

ONastawy fabryczne
Nastawa parametru £ 4 F na warto$¢ 3 powoduje przypisanie parametrom wartosci fabrycznych.

Powrét do nastaw fabrycznych kasuje takze historie btedéw.

OKasowanie Historii Btedow

Nastawa parametru £ 4 F na wartosc 4 kasuje historie btedéw. Po skasowaniu historii btedéw, parametr £ 4 F
przyjmuje domysing wartos¢ 0.

oOKasowanie Czasu Pracy Silnika

Nastawa parametru £ 4 F na wartos¢ 5 kasuje licznik czasu pracy silnika. Po skasowaniu licznika

parametr £ 4 F przyjmuje domysing warto$¢ 0.

oOKasowanie Bledu E E4H F

Nastawa parametru £ 4 F na wartos¢ 6 kasuje btad £ £ 5 F. Po skasowaniu btedu £ £ Y F, parametr £ 5 F
przyjmuje domysing wartos¢ 0.

OZapamietanie Nastaw Uzytkownika

Nastawy parametrow mogq zosta¢ zapamietane w pamieci przemiennika jako zestaw uzytkownika.

Nastawa parametru £ 4 F na wartos¢ 7 powoduje zapamietanie biezacych parametréw do pamieci.
OPrzywolanie Nastaw Uzytkownika

Nastawy parametrow mogq zosta¢ przywotane z pamieci.

Nastawa parametru £ 4 F na wartos¢ 8 przywotuje zestaw nastaw parametréw zapamietanych przez £ 4 F =7

oOKasowanie Czasu Pracy Przemiennika
Nastawa parametru - 4 F na warto$¢ 9 kasuje licznik czasu pracy przemiennika. Po skasowaniu licznika
parametr £ 4 F przyjmuje domysing wartos¢ 0.
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Parametry Sterowania

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawy fabryczne
uh [ Wzmocnienie Napieciowe 0.0 do 30.0 % -
Moment dla matych predkosci mozna kalibrowa¢ parametrem Wzmocnienie Napieciowe . & gdy parametr
Algorytm Sterowania F £ ma warto$¢ (Staty moment U/f) lub 1 (Zmienny Moment).
Jezeli pojawiajg sie zaktdcenia w postaci stanéw nadpradowych podczas rozruchu, redukcja
wartosci parametru ub moze byé rozwigzaniem eliminujgcym te zjawiska.
- - - - 0,
Fe0 1 || Ograniczenie Pradu Silnika 106D Tl 110 %

pradu wyjsciowego
przemiennika

Parametr F £ [J | stuzy do nastawy ograniczenia pragdowego podczas pracy silnikowej lub hamowania.

Wyswietlanie w Trybie Ograniczenia Pradu:

Gdy przemiennik wchodzi w tryb ograniczenia pragdowego dokonuje:
- Kontroli czestotliwosci wyjsciowej, aby ograniczy¢ prad do silnika (obnizy¢ dla pracy silnikowej,
zwiekszy¢ podczas hamowania).

- Wyswietlenia litery C oraz czestotliwosci w postaciwyéwietlanej naprzemiennie

Jezeli parametr % lub jednostki A/V F 71 | =1, parametr F £ [l | bedzie wyskalowany w amperach.

Jezeli parametr F 70 | =0, parametr F £ [J | bedzie wyskalowany w procentach pradu znamionowego
przemiennika z tabliczki znamionowe;j.

Nastawa parametru Czestotliwos¢ Przetgczania Tranzystoréw F I [ [ nie zmienia pradu znamionowego
przemiennika dla tych przeliczen.

Nie nastawiaj parametru ~ 5 [J | ponizej pradu jatowego (bez obciazenia) silnika. W takim przypadku,
przemiennik uzna ten stan za hamowanie i zwiekszy czestotliwo$¢ do silnika.

22




Parametry Sterowania

Kod

| Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna

cnod

-

[ Zrédlo Sterowania Przemiennikiem - 0

Nastawa parametru L /7 [J J okresla zrodto komend start, stop, naprzéd oraz wstecz dla zdalnego trybu
wysterowania przemiennika.

Przemiennik musi zosta¢ zatrzymany w celu zmiany wartosci parametru L /7 .

Patrz diagram na stronie 16 informujacy o dostepnych zrédtach sterowania.

OListwa zaciskowa wejs¢ logicznych
OTerminal operatorski
OKomunikacja szeregowa

Fnod
Feon

nLowy o

1 Zrédta Zadawania Predkosci - FMOD=1, F207=2

Nastawa parametru F /70 o okresla zrédto, z ktérego zadawana jest predkos¢ do przemiennika

Nastawa parametru £ 20 T okresla drugie zrodto, z ktérego moze byé zadawana predko$é do przemiennika
Przemiennik musi zosta¢ zatrzymany w celu zmiany wartosci parametru F /77 .

Patrz diagram na stronie 16 informujacy o dostepnych zrédtach zadawania predkosci.

o VIA

o VIB

OTerminal operatorski

oKomunikacja szeregowa

O +/- Predkos¢

FLC

L L (min. predkos$¢) dd 0.0 Hz
LI'L (maks. predkos¢)

[ Zadawanie Predkosci w Trybie Lokalnym

Zadawanie predkosci przyciskami UP/DOWN w trybie lokalnym zapamietywane jest w parametrze F [
gdy naciskany jest przycisk ENT. Ponowny rozruch przemiennika w trybie lokalnym powoduje przyspieszanie do
osiagniecia nastawy zapamietanej przez F [ .

Fr

w0

(1 Kierunek Obrotéw w Trybie Lokalnym - 0

oOTylko do przodu.

OTylko wstecz.

oONaprzod z mozliwoscia pracy wstecz.
OWstecz z mozliwoscia pracy naprzod.

Jezeli Fr ma warto$¢ 2 lub 3:
- Kierunek obrotéw silnika mozna zmieni¢ w trybie lokalnym naprzéd naciskajac UP podczas nacisnietego ENT|

oraz wstecz naciskajac DOWN podczas nacisnietego ENT. Zmieniony kierunek bedzie wyswietlony
(naprzéd = F - - F, wstecz = F ~ - ) przed zmiang kierunku obrotéw.

- Ostatnio wybrany kierunek obrotéw w trybie lokalnym bedzie zapamietany przed odtaczeniem lub utratg
zasilania i wybrany po powrocie zasilania w trybie lokalnym.

- G d y Transfer Bezkolizyjny Przetaczenia Trybdw F 2 5 5 jest aktywny, a sterowanie przekazane
z trybu zdalnego do lokalnego, tryb lokalny przyjmie ten sam kierunek obrotéw jak w zdalnym
bez wzgledu na nastawe parametru F .
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Parametry Wejs¢/Wyjs¢

Funkcje Wejs¢ Logicznych

I Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna I
F 111 ||Q Funkcja Logiczna Wejscia F 1do 71 2 (PR nERZEEL)
Nastawa parametru F | | | okresla funkcje sterownicza wejscia logicznego F.
File O Funkcja Logiczna Wejscia R 1do 71 6 (predefiniowana
predkos¢ 1)

Nastawa parametru F | /2 okresla funkcje sterowniczg wejscia logicznego R.

F 113 [ Funkcja Logiczna Wejscia RES 1do71 10 (kasowanie bledéw)
Nastawa parametru F | | 7 okresla funkcje sterowniczg wejscia logicznego RES.
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa faryczna

Fi1o3 (1 Standard Wejscia VIA (analogowe lub logiczne) - L

o OWejscie analogowe
) OWejscie logiczne - logika negatywna
c OWejscie logiczne - logika pozytywna

Nastawa parametru F /[0 9 okre$la charakter wejscia logicznego VIA, ktére moze zosta¢ skonfigurowane
jako wejscie analogowe (0-10VDC lub 0—20mA) lub logiczne (w logice pozytywnej lub negatywne;).

Konfigurujac VIA jako wejscie logiczne, nalezy upewni¢ sie czy przetacznik SW3 na karcie sterowania
jest na pozycji V (wejscie napieciowe)

Konfigurujac VIA jako wejscie logiczne w logice negatywnej, nalezy podtaczy¢ rezystor 4.7kOhm / 0,5W
miedzy zaciski sterownicze P24 oraz VIA.

F 118 O Funkcja Logiczna Wejscia VIA 1do 71 6 (predefiniowana
predkosc¢ 1)

Nastawa parametru F | | 5 okres$la funkcje sterowniczg wejscia logicznego VIA.
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Parametry Wejs¢/Wyjs¢

Nastawy Wejs¢é Analogowych (F 20 |+ Z204;F 2 10+ 2 13;FH 70F 4 73)

Sygnat Analogowy Zadawania Predkosci oraz Czestotliwosci Wyjsciowej
Nie nastawiaj tej samej wartosci czestotliwosci dla poziomoéw czestotliwosci wyjsciowej 1 oraz 2. Spowoduje to pojawienie sie btedu £ ~ ~ /.

Wykorzystujac sygnat petli pragdowej 4—20mA, nastaw wartos$¢ 1 poziomu czestotliwosci zadanej na wartos¢ 20%
(4 + 20 = 20%).

Hz
CzestotiwoSE WY = =[= = = = = = = = =w = ==

Poziom 2 '

1

1

1

1

1

1

1

\
Czestotliwo$¢ WY ! 9,
Poziom 1 . °
Czestotliwo$¢ zadana Czestotliwo$¢ zadana

Poziom 1 Poziom 2

Dalsza kalibracja przesuniecia oraz nachylenia krzywej sygnatu wejscia analogowego moze zosta¢ dokonana parametrami ~ < 70 - F 4 73
Kod ‘ Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
Feol 0 Poziom 1 zadawania czestotliwosci VIA 0do 100 % 0%
Feoe 1 Poziom 1 czestotliwosci wyjsciowej VIA 0.0 do 200.0 Hz 0.0 Hz
Fen3 ( Poziom 2 zadawania czestotliwosci VIA 0.do 100 % 100 %
FeoH 1 Poziom 2 czestotliwosci wyjsciowej VIA 0.0 do 200.0 Hz 50.0 Hz
Fe o 0 Poziom 1 zadawania czestotliwosci VIB 0do 100 % 0%
Fell 1 Poziom 1 czestotliwosci wyjsciowej VIB 0.0 do 200.0 Hz 0.0 Hz
Fele (1 Poziom 2 zadawania czestotliwosci VIB 0.do 100 % 100 %
Fe 13 1 Poziom 2 czestotliwosci wyjsciowej VIB 0.0 do 200.0 Hz 50.0 Hz
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Parametry Wejsé/Wyjsé

Nastawy Przesuniecia oraz Wzmocnienia Wejscia Analogowego

I Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawy fabryczne
F4y10 O Przesuniecie sygnatu wejscia analogowego VIA| 0 do 255 128
FYTlI 0 Wzmocnienie sygnatu wej$cia analogowegoVIA| 0 do 255 148
Fy1e O Przesuniecie sygnatu wejscia analogowego VIB| 0 do 255 128
F413 [ Wzmochnienie sygnatu wejscia analogowegoVIB| 0 do 255 148

Czestotliwosé wyjs'f:%wa [w T EYT

A

[N]

Maks. czestotliwose

Mniejsze

Nastawy Fabryczne

> %

0% 100%

oV 10 Vdc
0(4) mA 20 mAdc

Sygnat Zadawania Czestotliwosci (Warto$¢ Wejs¢ VIA, VIB)

[ |

Parametry Przesuniecie sygnatu analogowego wejscia VIA F 4 7] oraz Przesunecie sygnatu analogowego wejscia VIB F 4 72
w konfiguracji fabrycznej majg nastawy wymuszajace minimalny sygnat na wejscie VIA lub VIB przed rozpoczeciem rozruchu silnika.

*W celu zwigkszenia poziomu sygnatu wymaganego do rozruchu silnika, nalezy zmniejszy¢ warto$¢ przesuniecia sygnatu wejsciowego.
*W celu zmniejszenia poziomu sygnatu wymaganego do rozruchu silnika, nalezy zwiekszy¢ warto$¢ przesuniecia sygnatu wejsciowego.

Parametry Wzmocnienie sygnatu analogowego wejscia VIA F 4 7 | oraz Wzmocnienie sygnatu analogowego wejscia VIB F 4 7 3
w konfiguracji fabrycznej majg nastawy wymuszajgce osiggniecie znamionowego napiecia oraz czestotliwosci wyjsciowej
przed osiagnigeciem przez sygnat podawany na VIA lub VIB poziomu maksymalnego.

*W celu zmniejszenia poziomu sygnatu wymaganego do osiggniecia napiecia oraz czestotliwosci znamionowej na wyjsciu,

nalezy zwiekszy¢ warto$¢ wzmocnienia sygnatu wejsciowego.
*W celu zwiekszenia poziomu sygnatu wymaganego do osiggniecia napigcia oraz czestotliwosci znamionowej na wyjsciu,
nalezy zmniejszy¢ warto$¢ wzmocnienia sygnatu wejsciowego

Uwaga: Jezeli poziom wzmocnienia sygnatu wejsciowego jest zbyt maty, wyjscie przemiennika moze nigdy nie osiagna¢
zZnamionowego napiecia oraz czestotliwosci.
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Parametry Wejs¢é/Wy

S¢

Kod | Nazwa/Opis Nastawa fabryczna
Feoao (1 Przetaczanie Zadawania Czestotliwosci Auto/Manualne 0
OAktywne
oONieaktywne
Przetgczanie miedzy dwoma zrédtami zadawania czestotliwosci wejsciem logicznym jest aktywne jezeli
parametr F200 ma wartosc¢ 0.
Wykorzystanie funkcji wymaga przypisania wejscia logicznego do funkcji 38, przetaczanie zadawania
czestotliwosci Auto/Manualne.
Gdy przypisane wejscie logiczne nie jest pobudzone, przemiennik przyjmie jako Zzrédto wartos¢ parametru
Zrodto Zadawania Predkosci F /710 o (patrz strona 23).
Gdy przypisane wejscie logiczne jest pobudzone, przemiennik przyjmie jako zrédto warto$¢é parametru
Drugie zroédto Zadawania Predkosci F & [J 7 (patrz strona 23).
Dla wartosci parametru F = [ [J = 1, aktywnym zrodtem zadawania jest F /1[0 o podczas pracy powyzej 1 Hz.
Ponizej 1 Hz, aktywnym zZrédtem zadawania jest < 2 [0 7.
FnsL (1 Funkcja Informacyjna Wyjscia Analogowego 0
Wartos¢ Funkcja Maksymalny Zakres
o Czestotliwos¢ wyjsciowa Maks. Czestotliwos¢ F H
! Prad wyjsciowy 150 % wartosci znamionowe;j
I Prgdkos¢ zadana Maks. Czestotliwos¢ F H
] Napigcie DC 150 % wartosci znamionowe;j
H Napiecie do silnika 150 % wartosci znamionowej
5 Moc na wejsciu 185 % wartosci znamionowe;j
b Moc na wyjsciu 185 % wartosci znamionowej
1 Estymowany moment na wale silnika 250 % wartosci znamionowej
=] Moment pradowy silnika Prad dla 250 % pradu znamionowego silnika
g Stan termiczny silnika 100 % wartosci znamionowej
/0 | Stan termiczny przemiennika 100 % wartosci znamionowej
/1| NIE DO WYKORZYSTANIA -
I 2 |Zadawanie wewnetrzne predkosci (za PID)| Maks. Czestotliwo$¢ F H
/'3 | Wartos¢ wejscia VIA Maks. zakres wejscia
I'4 | Wartos¢ wejscia VIB Maks. zakres wejscia
- Ustalona wartos$¢ — 100% sygnatu )
"7 | (Wybor 1 — prad wyjsciowy)
.~ | Ustalona wartos¢ — 50% sygnatu )
" | (Wybor 1 — prad wyjsciowy)
Ustalona wartos¢ — 100% sygnatu
17 (Wybér: 0, 2, 3,4,5,6, 7, -
8, 9,10, 12, 13, 14, 18)
|5 | Dane komunikacji szeregowej FAS5 [ =1000
I'9 | NIE DO WYKORZYSTANIA -
Fn [ Skalowanie Wyjscia Analogowego -

Parametr F /7 wykorzystywany jest do dopasowania sygnatu wyjscia FM do poziomu przytgczanego miernika
przez kalibracje wzmocnienia oraz przesuniecia sygnatu wyjsciowego. Przed nastawg F /7, nastaw F [15 L
do 15 lub 17. Po nastawie wartosci ~ /7, monitoruj wyswietlanie miernika. Po osiggnieciu wskazania
odpowiadajacemu 100%, nacisnij ENT. Przemiennik bedzie wysSwietla¢ naprzemiennie F /7 oraz nastawiong
wartosc¢, wskazujgc zapamietanie nastawy.
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Parametry Wejsé/Wy

S¢

Nastawy fabryczne

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy
FBS I (1 Pochylenie Charakterystyki - 1
OPochylenie negatywne
oOPchylenie pozytywne
FE3¢2  Wzmocnienie Wyjscia Analogowego 0do 100 % 0%
Patrz przyktady nastaw parametréw F /1, F 559 [,oraz F £ 5 ~.
[FE9 I=1.FET2=0] [FE
(mA) (mA)
20 [===="="m-mmm 2 20
> 1 >
5 : 3
2 : 3
3 _—_ g
o i 1 k] -
£ o ! Sre9sf 4
0 100% T o 100%
Sygnat FMSL Sygnat FMSL
[FE5 1.0 FE32-100] [FET =0 FE92=100]
(mA) (mA)
- BV SERZUN NGy (i ! - -1 20
g Fn ; g
S : Duze wzmocnienie .3
2 FE92 ' FFEY2
s ' B
® : & 4
o _¥_ 0 > o Y. .
0 100% 0 100%
Sygnat FMSL Sygnat FMSL
F 130 || Q3 Funkcja przekaznika RY-RC 0do 61, 254, 255 w8 7 I il
osiggnieta
(praca przemiennika)
Przekaznik RY-RC mozna przypisa¢ do drugiej funkcji.
Druga Funkcja Przekaznika F [ 3 7 oraz Wyboér Funkcji Logicznej RY-RC F [ 35
Fi3ig O Funkcja przekaznika FL 0do 61,254,255 | 11:przekaznik
btedu (inwersja logiki)
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Parametry Wejs¢/Wyjs¢
Kod | Nazwa/Opis Zakres Nastawy Nastawa fabryczna
F360 1 Aktywacja Regulatora PID - 0
o ONieaktywny PID
/ OAktywny (sprzezenie zwrotne sygnatu na wejsciu VIA)
c OAktywny (sprzezenie zwrotne sygnatu na wejsciu VIB)
Parametr F 37 £ [0 wykorzystywany jest do aktywac;ji regulatora PID i okresla zrodto sprzezenia sygnatu.
Sygnat zadawania PID okreslony jest parametrem Zrédito Zadawania Predkosci F /70 o
(patrz strona 23).
Parametr Zakres Zgodnosci Sygnatéw Petli Regulaciji PID F /5 7 moze zostaé przypisany do przekaznika
w celu sygnalizacji koherentno$ci sygnatu zadawania oraz sprzezenia regulatora PID.
F3iEe O Wspétczynnik Proporcjonalny PID 0.01 do 100.0 % 0.30 %
Parametr F 7 £ £ okre$la nastawe wspotczynnika proporcjonalnego regulatora PID. Zmiana predkos$ci zadanej
do silnika jest zalezna od nastawy tego parametru oraz uchybu regulac;ji.
Im wieksza wartos$¢ nastawy F 7 5 2 tym szybsza odpowiedz uktadu na uchyb regulacji procesu, ale takze
wieksze prawdopodobienstwo niestabilnosci . Ponizszy diagram ilustruje mozliwe przypadki nastaw ~ 7 5 2.
Sprzezenie
|
Szybka Odpowied/ Zmiana Predkosci Silnika
(F 36 2 =Duze
Wzmocnienie) \
Wolna Odpowiedz (F 3 5 &= Mate Wzmocnienie)
> Czas
F3613 O Wspoétczynnik catkujacy PID 0.01do 100.0 0.20

Parametr F 7 £ 3 okresla nastawe wspotczynnika catkujgcego regulatora PID. Kazdy uchyb o statej wartosci
pozostaty po korekcji proporcjonalnej jest eliminowany do zera przez funkcje catkowania.

Im wieksza wartos¢ nastawy F 7 £ 7 tym szybsza odpowiedz uktadu na uchyb regulacji procesu, ale takze
wieksze prawdopodobienstwo niestabilnosci. Ponizszy diagram ilustruje mozliwe przypadki nastaw F 7 5 7.

. (F363= Mate Wzmocnienie)
Sprzé;enie / i
Zmiana Predkosci Silnika
T Uchyb Staty
(F363 = Duze Wzmocnienie)
—>» Czas
Nastawa zerowa wspoétczynnika catkujgcego moze by¢ dokonana przez wybdr funkcji logicznej 65.
Patrz nastawy parametréw ~ | / [, F | /2, F | | Joraz F | |H na stronie 24.
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Parametry Wejsé/Wy

S¢

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
F3B6E  Wspoétczynnik rézniczkujacy PID 0.00 do 2.55 0.00
Parametr F 7 5 £ okresla nastawe wspétczynnika rézniczkujacego regulatora PID. Wspotczynnik ma wplyw
na czas odpowiedzi przemiennika na gwattowne zmiany predkosci w procesie.
Zbyt duza wartos¢ nastawy F 7 5 £ moze spowodowac¢ wahania predkosci silnika co moze by¢ przyczyng
niestabilnosci systemu. Ponizszy diagram ilustruje mozliwe pzypadki nastaw F 75 G.
Uchyb Pradowyt-------
Poprzedni
Uchyb
Sprzgzenie } Zmiana Predkosci Silnika
oo, DUZa Wartos¢ Rozniczkowania
Mata Warto$¢ Rézniczkowania
zZas
F3s59 [ Opodznienie Aktywacji PID 0 do 2400 sekund 0
Jezeli parametr F 7 5 9 ma warto$¢ wieksza niz 0 sekund, regulacja PID bedzie op6zniona o dany czas.
Przez okres czasu w F 7 5 5 przemiennik bedzie ignorowat sygnat sprzezenia, przyspieszajgc do predkosci
zadanej. Funkcja moze by¢ wykorzystana do wstrzymania regulacji do osiagniecia predkosci zadane;j.
FEHYS (d Aktywacja Zabezpieczenia PTC - 0
ONieaktywne
OAktywne (tryb btedu). Jezeli F 5 | | ma warto$¢ 1 i wystepuje problem z sygnatem z czujnika PTC przemiennik
wyzwoli sie i wyswietli btad [0 H & .
oAktywne (tryb alarmu). Jezeli F 9 | | ma warto$¢ 2 i wystepuje problem z sygnatem z czujnika PTC przemiennik
wskaze alarm i bedzie kontynuowac prace.
Nastawa parametru F £ 4 5 na warto$¢ 1 lub 2 zmienia funkcje sterownicza zacisku VIB na obstuge sygnatu
z czujnika PTC.
FEYE 0 Wartos¢ Rezystancji Czujnka PTC 0do 9999 @ 3000 @

30



Parametry Wejsé/Wyjsé

Zawsze Aktywna Funkcja Logiczna

Dwie funkcje logiczne moga zostac skonfigurowane jako za'vsze aktywne. Funkcje wej$¢ logicznych przypisane do parametrow

F I0Horaz F | I sq stale aktywne podczas pracy przemiennika.
Kod ‘ Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna |
FilOg [ Zawsze Aktywna Funkcja Logiczna 1 0do 71 0 (brak funkcji)
. j 1 (pozwolenie na
F 110 1 Zawsze Aktywna Funkcja Logiczna 2 0do 71 prgpce)
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Parametry Wejsé/Wyjsé

Predefiniowane Predkosci G~ | =5~ 1)

Maksymalnie siedem predefiniowanych predkosci moze zosta¢ zaprogramowanych na 4 wejsciach logicznych (F, R, RES, lub VIA).
Funkcja predefiniowanych predkosci jest aktywna tylko dla sterowania z listwy zaciskowej (L 7 [1 o = 0, sterowanie wejsciami logicznymi).

Dla jednej predkosci predefiniowanej, przypisz wejsciu logicznemu funkcje 6.
Dla trzech predkosci predefiniowanych, przypisz dwéom wejsciom logicznym odpowiednio funkcje 6 oraz 7.

Dla siedmiu predkosci predefiniowanych, przypisz trzem wejsciom logicznym odpowiednio funkcje 6, 7 oraz 8.
Sterowanie z wykorzystaniem predkosci predefiniowanych ma priorytet nad sterowaniem z jakiegokolwiek innego Zrodta sterowania.

Patrz strona 12 na schemat potaczen elektrycznych oraz diagram czasowy sterowania.

Kod | Nazwa/Opis Zakre nastawy Nastawa fabryczna
5r1 d Predefiniowana predkos¢ 1 LLdoUL Hz 15 Hz
5r¢ (4 Predefiniowana predkos¢ 2 LLdoUL Hz 20 Hz
5r3 d Predefiniowana predkos¢ 3 LLdouUL Hz 25Hz
S5rH 1 Predefiniowana predkos¢ 4 LLdolUL Hz 30 Hz
5r5 1 Predefiniowana predkos¢ 5 LLdolL Hz 35 Hz
5r6 1 Predefiniowana predkos¢ 6 LLdoUL Hz 40 Hz
5-1 (1 Predefiniowana predkos¢ 7 LLdoll Hz 50 Hz
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Parametry komunikacji szeregowej

Kod

| Nazwa/Opis

Zakres nastawy

Nastawa fabryczna

FBOO

(1 Predkos¢ transmisji

O 9600 bps
o 19200 bps

1

FBEO I

-

[ Parzystos¢

OBez parzystosci
OZ parzystoscia
OZ nieparzystoscia

FEOC

[ Adres

0 do 247

FEOS

o
| do 100

[ Czas oczekiwania do wyzwolenia

ONieaktywna detekcja btedu komunikaciji
oOSekundy

FEOS

(1 Oczekiwanie Lacza Komunikacyjnego

0.00do 2.00 s

0.00s

FEOG

Lwh O

1 Komunikacja Miedzy "Slave" oraz "Master"

Master — transmisja komend zadawania czestotliwosci
Master — transmisja czestotliwosci na wyjsciu

OooOoooaa

Slave — zatrzymanie po rampie po utracie komunikacji z urzgdzeniem "master"
Slave — kontynuacja ostatniej komendy sterowania po utracie komunikacji z urzadzeniem "master"
Slave — wyzwolenie przemiennika po utracie komunikacji z urzadzeniem "master"

FBS |

Lwhu_0

[ Nastawa Reakcji na Btad Komunikacji

OKontynuacja ostatniej komendy sterowania

4

OZatrzymanie przemiennika po rampie. Sterowamie zostaje przejete przez zrédta F 10 o oraz [ 10 4.

OZatrzymanie przemiennika po rampie. Komunikacja szeregowa zostaje podtrzymana.
OOdcigcie mocy od silnika z zatrzymaniem wybiegiem. Komunikacja szeregowa zostaje podtrzymana.
oOWyzwolenie z btedem E r r 5 lub btedem sieciowym E rr 8
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Parametry komunikacji szeregowej

Kalibracja Charakterystyki Zadawania Komunikacja Szeregowa F 6 | |

do FH I4

ncocwhy o Q

[m]

Ooaag

ONIE DO WYKORZYSTANIA

Modbus RTU
Metasys N2
Apogee P1 FLN
BACnet

I Kod ‘ Nazwa/Opis Zakres Nastawy Nastawa fabryczna
FaA 11 O Poziom zadawania taczem 1 0.do 100 % 0%
Fg 12 [ Poziom czestotliwosci wyjsciowej 1 0.0 do 200 Hz 0.0 Hz
FB 13 d Poziom zadawania tagczem szeregowym 2 0.do 100 % 0%
FB I4 [ Poziom czestotliwosci wyjsciowej 2 0 do 200 Hz 0.0 Hz
Hz
CzestotiwoSE WY = of= = = = o e e m = =
poziom 2 :
Czestotliwo$¢ WY ! %
poziom 1 | X °
Zadawanie Zadawanie
poziom 1 poziom 2
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawy fabryczne
FBZY O Protokét - 1
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Bledy - Przyczyny - Sugerowane dziatania

Kody b3édow
Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dziatania
E - 1g | Zanik sygnatu VIA » Sygnat analogowy VIA ponizej nastawy » Sprawdz poziom sygnatu VIA.
parametrem F 5 7 3.  Zweryfikuj warto$¢ nastawy parametru F £ 3 3 .
E - g | Bfad komunikacji z * Btad komunikacji miedzy CPU » Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
CPU
E - 20 | Przeciazenie » Zbyt duza warto$¢ parametru ~ 4 0 2 . » Powtdrz auto-test i zmniejsz warto$¢
momentem  Zbyt mata impedancja silnika. parametru F 40 2.
E-o | |Blad2CPU » Awaria CPU karty sterowania. » Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
cEp | | Btad EEPROM 1 * Btad zapisu danych. * Podaj ponownie zasilanie.
EEpP o | Btad EEPROM2 » Odtaczenie zasilania podczas kasowania * Podaj ponownie zasilanie i powt6rz
parametru kasowanie parametru.
skutkujagce btedem zapisu danych. « Jezeli blad nie ustgpi skontaktuj sie z serwisem
Schneider Electric.
EEF 3 | Blad EEPROM 3 * Btad odczytu danych. » Podaj ponownie zasilanie.
EF 2 |Zwarcie doziemne » Zwarcie doziemne w silniku lub przewodach » Sprawdz izolacje silnika lub przewodoéw do silnika
do silnika
EPH | | Zanik fazy zasilajacej | *Zanik 1 fazy zasilajacej » Znajdz przerwe w zasilaniu fazy
* Nastaw wartos¢ parametru ~ 5 [J 5 na 0.
EPHO | Zanik fazy silnika » Zanik jednej lub wiecej faz silnikowych » Sprawdz potgczenia elektryczne do silnika
« Nastaw warto$¢ parametru F £ [0 5 na 0.
E -~ | | Alarm uchybu » Nastawy parametrow F 2 02, F 20 3, F 2 10 * Nastaw poprawnie parametry.
zadawania F £ |2 nie sg prawidtowe.
E -~ 2 | Blad RAM karty » Awaria RAM Karty sterujace;j. + Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
sterujgcej
E -~ 7 | Blad ROM karty » Awaria ROM karty sterujace;. « Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
sterujace;j
E- Yy |BtadCPU1 » Awaria CPU karty sterowania. » Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
E- 5 |Bfad * Bfad komunikacji szeregowej » Sprawdz urzadzenia oraz kable sieciowe.
komunikacji » Sprawdz nastawe parametru F 50 7.
» Sprawdz kabel terminalu operatorskiego.
E -~ 7 | Bfad czujnika pradu » Awaria czujnika pomiaru pradu silnika. * Wymien przemiennik.
E -~ g | Btad sieciowy « Bfad komunikac;ji sieciowej » Sprawdz urzgdzenia oraz kable sieciowe.
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Bledy - Przyczyny - Sugerowane dziatania

Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dziatania
EL~ | | Bfad Auto-testu » Nastawy parametréw ~ 4 [J /do F 4594 * Zmieh nastawy parametrow F 4 [0 [—F 454 .
nie sg prawidtowe. * Zmien na przemiennik o wiekszej mocy.
* Moc silnika zbyt duza. « Zastosuj kable silnikowe o wiekszym przekroju.
*» Zbyt maly przekréj przewoddw silnikowych. « Zweryfikuj, czy silnik nie obraca sie przed
* Praca silnika podczas rozpoczecia auto-testem.
auto-testu. * Przemiennik nie moze zasila¢ innego obcigzenia
» Obcigzeniem nie jest indukcyjny silnik 3-fazowy| niz 3-fazowy silnik indukcyjny
Eryp |Bfadtypu » Awaria gtéwnej karty sterujace;. * Nastaw parametr £ 4 F na 6.
» Wymien przemiennik jezeli btad nie ustapi.
L ggg | Bfad sumowania mocy| « Warto$¢ sumowania mocy jest wieksza » Skasuj wartos¢ licznika mocy
zasilania niz 999.999 kwh. funkcja logiczna wejscia 51, lub parametr - 74 4|
orC 1 | Stan nadpradowy * Czas rozruchu zbyt krétki. » Zwigksz czas rozruchu
podczas rozruchu * Nieprawidtowa nastawa F E . (ACLClub FE5O0).
* Obcigzenie nie jest w stanie spoczynku. * Zmien nastawe parametru F L .
+ Silnik 0 matej impedancii. * Aktywuj wytapywanie obcigzenia F 710 /.
» Zwarcie doziemne « Zmien czestotliwos$¢ przetaczania
Faogo.
» Nastaw parametr ¥ 7 /5 na 1 lub 3.
orC 1P | Zwarcie doziemne » Zwarcie lub prad ziemnozwarciowy » Sprawdz izolacje silnika lub przewodoéw do silnika
podczas rozruchu
orC 2 | Stan nadpradowy » Czas zatrzymania zbyt krotki. *Zwigksz czas zatrzymania
podczas zatrzymania | * Zwarcie doziemne (dELIub F50 ).
* Nastaw parameter ¥ 3 /5 na 1 lub 3.
orC 2p | Zwarcie doziemne «Zwarcie lub prad ziemnozwarciowy *Sprawdz izolacje silnika lub przewodoéw do silnika
podczas zatrzymania.
orC 3 | Stan nadpradowy » Zbyt gwattowe zmiany obcigzenia » Zredukuj zmiany obcigzenia.
podczas pracy * Anormalny stan obcigzenia » Sprawdz obcigzenie.
* Nastaw parametr F 7 /5 na 1 lub 3.
orC 3p | Bfad zwarcia «Zwarcie lub prad ziemnozwarciowy *Sprawdz izolacje silnika lub przewodéw do silnika|
doziemnego podczas pracy ustalonej
orC A | Stan nadpradowy «Zwarcie doziemne *Sprawdz izolacje silnika lub przewodéw do silnika
podczas rozruchu
orcL Zwarcie » Zwarcie migdzyfazowe *Sprawdz izolacje silnika lub przewodow do silnika
» Zbyt mata impedancja silnika.
oH Przegrzanie » Awaria wentylatora. » Skasuj btad po schiodzeniu sie przemiennika
przemiennika « Zbyt wysoka temperatura otoczenia. * Zmniejsz temperature otoczenia zwiekszajac
« Zbyt staba wentylacja w rozdzielnicy. przestrzen wokot przemiennika
* Zrédto energii zbyt blisko przemiennika. i eliminujac zrédta energii cieplnej w sasiedztwie
» Awaria czujnika radiatora
OHZ | Przegrzanie silnika » Stan przegrzania wskazywany przez czujnik | « Wyeliminuj stany przecigzenia silnika.

btad PTC

PTC w uzwojeniach przemiennika

» Sprawdz dziatanie czujnikow PTC.
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Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dzialania
oL | | Przecigzenie » Zbyt krotki czas rozruchu. » Zwieksz czas rozruchu
przemiennika * Zbyt duzy prad hamowania DC. (ACLCIlub F5O0).
* Nieprawidtowa nastawa Pt. » Zmniejsz nastawy parametréw F & 5 |/
» Obcigzenie nie jest w stanie spoczynku. oraz/lub F 2 5 2.
» Zbyt duze obcigzenie. * Zmien nastawe parametru F k.
» Aktywuj wytapywanie obcigzenia F 700 /.
* Nastaw parametr F 77 7 na 2.
« Zmienh na przemiennik o wigkszej mocy.
oL = | Przeciazenie silnika | » Nieprawidtowa nastawa F E . * Zmien nastawe parametru Pt.
« Zablokowanie silnika. » Sprawdz obcigzenie
» Ciggta praca z matg predkoscig » Nastaw parametr JJ L /7 do poziomu dla ktérego
» Zbyt duze obcigzenie silnika. silnik bedzie pracowat prawidtowo podczas pracy
z matg predkoscia.
opF | | Stan nadnapigciowy | « Nienormalne zmiany zasilania. * Zainstaluj dtawik sieciowy.
podczas rozruchu * Moc sieci zasilajgcej wieksza niz 200 kVA. » Aktywuj wytapywanie obcigzenia F 70 /.
* Przetaczanie kondensatorow kompensacyjnych | « Nastaw parametr F 3 [ 2 na 2.
» Zatgczanie SCR » Sprawdz potaczenia elektryczne do silnika
» Obcigzenie nie jest w stanie spoczynku.
* Przejsciowy zanik zasilania silnika
0P 2 | Stan nadnapigciowy | « Zbyt krotki czas zatrzymania. » Zwieksz czas zatrzymania
podczas zatrzymania | * Obcigzenie napedzajace. (DEC lub F501).
* Nienormalne zmiany zasilania. » Aktywuj parametr F305.
* Moc sieci zasilajacej wieksza niz 200 kVA. « Zainstaluj dtawik sieciowy.
* Przetgczanie kondensatoréw kompensacyjnych | « Sprawdz potgczenia elektryczne
« Zatgczanie SCR » Aktywuj wytapywanie obcigzenia F301.
* Obcigzenie nie jest w stanie spoczynku.
* Przejsciowy zanik zasilania silnika
pp 3 | Stan nadnapieciowy « Zainstaluj dtawik sieciowy.
podczas_pracy » Sprawdz potaczenia elektryczne
ustalonej * Nienormalne zmiany zasilania.
* Moc sieci zasilajacej wieksza niz 200 kVA.
* Przetgczanie kondensatorow kompensacyjnych
* Zataczanie SCR
* Praca generatorowa
* Przejsciowy zanik zasilania silnika
OE Przecigzenie » Poziom estymowanego momentu silnika » Zmien nastawy parameteréw F £ | 5 oraz
momentem osiagnat poziom nastawy parametru ~ 5 /5. FG IG.
» Zweryfikuj dziatanie maszyny.
ur Stan podnapieciowy | * Zmierzona wartos¢ pradu silnika ponizej » Sprawdz nastawy parametrow F £ [ 0—-6 |2
poziomu nastawy parametru ~ 5 | .
Up Stan podnapieciowy | ° Zbyt niskie napiecie zasilania » Sprawdz napiecie zasilajace.

szyny DC

* Zmien nastawe parametru F £ 2 7.
» Aktywuj wylapywanie obcigzenia F 30 /.
* Nastaw parameter F 7 [J 2 na 2.

i iy
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Stany Alarmowe

Alarmy nie powodujg wyzwolenia przemiennika.

Kody Alarmow

Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dziaania
AEn | Auto-test * W trakcie Auto-testu + Stan normalny jezeli komunikat zniknie.
CLr Akceptacja komendy | « Naci$niecie przycisku STOP podczas « Nacisnij przycisk STOP ponownie
kasowania wyswietlania kodu btedu. aby skasowac biad.
db Hamowanie DC « Hamowanie DC w trakcie » Stan normalny jezeli komunikat zniknie.
E- |7 * Przycisk przytrzymany dtuzej niz  Zwolnij przycisk.
Btad terminala 20 sekund. « Jezeli btad nie ustgpi wymien przemiennik.
operatorskiego » Awaria przycisku
E I Zbyt duza ilos¢ cyfr | « llo$¢ cyfr wprowadzonych wigksza niz 4 « Zmniejsz mnoznik jednostki czestotliwosci
do wyswietlenia (Wyzsze cyfry majq priorytet) Faos.
EOFF Akceptacja komendy | « Panel operacyjny jest wykorzystywany do « Nacisnij przycisk STOP.
zatrzymania zatrzymania podczas trybu sterowania auto lub | Aby skasowa¢ zatrzymanie awaryjne,
awaryjnego zdalnego. nacisnij inny dowolny przycisk.
Err | Alarm uchybu » Sygnatly zadawania dla punktéw 1 oraz « Zwieksz roznice miedzy sygnatami zadawania
zadawania 2 sg zbyt blisko siebie. dla punktu 1 oraz 2.
Lggg Suma mocy zasilania| ¢ Licznik mocy zasilania przekroczyé wartos¢ | « Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 3s lub
999.99 kWh. wiecej podczas braku zasilania lub gdy
aktywna lub wyswietlona jest funkcja CKWH.
Hggg Suma mocy zasilania| sLicznik mocy zasilania silnika przekroczy¢ « Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 3s lub
silnika wartos¢ 999.99 kwh. wiecej podczas braku zasilania lub gdy
aktywna lub wyswietlona jest funkcja CKWH.
HERd Wyswietlanie » Wyswietlanie pierwszej/ostatniej danej » Nacisnij przycisk MODE aby opusci¢ grupe.
End pierwszych/ostatnich| w menu AUH. danych
H 1 L g |Ztanastawa » Wartos¢ parametru poza zakresem * Wpisz wartos¢ parametru zgodng z zakresem
parametru
In |E Inicjalizacja * Inicjalizacja parametréw do wartosci « Stan normalny jezeli komunikat zniknie.
parametrow domysinych.
LSEP Auto-stop w wyniku | « Aktywna funkcja u$pienia wybrana » Dezaktywacja stanu po zwiekszeniu
zbyt dtugiej pracy parametrem F 2 5 E. czestotliwosci powyzej wartosci parametru
z matg predkoscig L L + 0.2 Hz lub wytaczenie funkcji.
noFE Bfad podnapieciowy | * Za niskie napiecie miedzyfazowe. « Dokonaj pomiaru napiecia zasilania.
zasilania Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric
jezeli parametry zasilania sg prawidtowe.
OFF Zacisk ST = OFF *Obwadd ST-CC (pozwolenie pracy) jest otwarty| *Zamknij obwod ST-CC.
FEFY Ponowny rozruch « Stan automatycznego rozruchu. « Stan normalny jezeli auto-rozruch zakonczy
w trakcie * Chwilowe zatrzymanie. sie pomysinie.
sppgp 4walnianie wwyniku | . Aktywacja funkcji wstrzymania « W celu ponownego rozruchu zinicjalizuj
zaniku zasilania, F 302 (rozruch po chwilowym zaniku przemiennik lub podaj ponownie sygnat pracy.
aktywacja funkcji zasilania).
wstrzymania
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