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Konfiguracja fabryczna

Nastawy fabryczne
Nastawy przemiennika Altivar 21 dedykowane do aplikacji zmiennomomentowych:

» Algorytm sterowania Pt : Zmienny moment (Pt = 1).
* Predkos$¢ maksymalna UL = 50.0 Hz.

* Predkos¢ minimalna LL = 0.0 Hz.

¢ Autoadaptacja rampy AU1 = Aktywna (AUL = 1).

Parametry wynikajace z Makro Konfiguracji A L/ 4 = Nastawy fabryczne O :

» Sterowanie: wejscia logiczne (L 10 4 = 0).
Zadawanie predkosci : wejscie analogowe VIA=0-10V Iub 0-20 mA (F 104 =1, F 20 | =0).
» Wejscie logiczne F: praca naprzéd (F | | | =2
» Wejscie logiczne R: predkos¢ predefiniowana 1 I & =6).
» Wejscie logiczne RES: kasowanie btedu (F / / 7 =10).
» Gotowos¢ przemiennika do pracy po zasileniu (F | /0 =1).

).
(F 1

Jezeli powyzsze nastawy sg kompatybilne z ukladem sterowania w aplikacji, przemiennik moze pracowac bez zmiany dodatkowej konfiguracji.




Panel operatorski

Tryby wyswietlania

Dostepne tryby wyswietlania: Monitoring, Praca (Run) oraz Programowanie.
Przemiennik domysinie pracuje w trybie Praca (Run). Selekcja trybu wyswietlania dokonywana jest przyciskiem MODE.

Zasilenie przemiennika Praca Programowanie Monitoring
b - s - - F -
Lt = r r Ll
MON | ®
Przycisk MODE

RUN
> o. o i PROG |e A LI F
> )

Tryb Monitoring'u

W trybie monitoring'u wyswietlane sg w czasie rzeczywistym dane o stanie pracy przemiennika. W celu uaktywnienia trybu, nalezy
przytrzymac przycisk MODE, az do zaswiecenia diody MON LED.
Nastepnie nalezy wykorzysta¢ przyciski UP oraz DOWN w celu nawigacji po réznych typach danych.
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Terminal operatorski

Komunikaty w Trybie Monitoring'u

Komunikat Funkcja Opis
) F - - F =naprzéd
Fr-F 4
" Kierunek obrotow Fr -~ =wstecz

E 50O. O |Predko$¢ zadana |Wartos¢ predkosci, wyswietlana w Hz lub jednostkach konfigurowalnych parametrem F702

C B0 Prad silnika Wartos¢ srednia z 3 faz wyswietlana w amperach
lub procentach pradu znamionowego silnika. Wybor jednostki (%, A) parametrem F 70 |.

y 100 Napiegcie sieciowe |Warto$¢ srednia z 3 napie¢ miedzyfazowych sieciowych wyswietlana w woltach lub procentach
napigcia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V). Wybor jednostki (%, V
parametrem F 70 /.

p 1oo | Napiecie silnika Wartos$¢ srednia z 3 napieé¢ miedzyfazowych silnikowych wyswietlana w woltach lub procentach
napiecia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V).

Wybor jednostki (%, V) parametrem F 71 1.

9 50 Moment slinika Estymacja momentu w procentach momentu znamionowego silnika

- 90 Moment pradowy | Warto$¢ srednia momentu pradowego z 3 faz wycewietlany w amperach lub procentach
momentu pragdowego. Wybor jednostki (%, A) parametrem F~ 70 /.

L 710 Wspétczynnik Prad silnika jako procent wyjsciowego pradu znamionowego przemiennika, z mozliwg redukcjg

obcigzenia wartosci w wyniku zmiany czestotliwosci przetaczania tranzystorow.

R B0 Moc na wejsciu Moc na wejsciu przemiennika w kilowatach (kW)

H 15 Moc na wyjsciu Moc na wyjsciu przemiennika w kilowatach (kW)

o 600 Csﬁﬁiskt;)thwosc pracy Czestotliwos¢ pracy silnika w Hz lub jednostkach uzytkownika nastawianych parametrem F702

|| | Obraz wejs¢ )
logicznych o Lo Wyswietlanie VIA tylko dla wartosci parametru F109 = 1 lub 2
- ! \
J .
VIA F
& -
RES
o | Obraz wyjsé ZAL: ! ~ )
przekaznikowych WYL ¢ LU oo
FL j \ RY-RC
L 1o |WersjaCPU1 Wersja CPU 1
L cO 1 |WersjiaCPU2 Wersja CPU 2
LEO | Wersja pamigci Wersja pamieci
d 50 Sprzezenie PID Poziom sprzezenia PID, wyswietlany w Hz lub jednostkach uzytkownika, parameter F702
b 10 Obliczona przez PID Predkos$¢ zadana dla przemiennika obliczona w funkcji PID, wyswietlana w Hz lub jednostkach
predkos¢ zadana uzytkownika, parametr F 70 2

h BS Skumulowana
warto$¢ mocy Moc pobrana przez przemiennik wyswietlona w kWh
pobranej

H 15 Skumulowana

warto$¢ mocy Moc wydatkowana przez przemiennik wyswietlona w kWh
wydatkowanej

R IB. 5 Praf(’j Znamionowy | pra g znamionowy wyjsciowy przemiennika w amperach

wyjsciowy

1500 Predkos¢ silnika Predkos¢ silnika w obr/min




Terminal operatorski

Komunikaty w Trybie Monitoring'u (kontynuacja)

Komunikat | Funkcja Opis
nsao L'Czn'k, . Wyewietla po’tczenia siecit komunikacyjnt
komunikacji
n 50 Stan nominalny Wyewietla po’tczenia siecit komunikacyjn® w stanie nominalnym
OC 3o | Ostatni b*td 1 Ostatni b*td zapisany w pamiéci. Nie jest to b*td aktywny przemiennika . B1d jest zapamiétywany w
historii b*®€déw po skasowaniu b*édu. Nacienij ENT w celu wgltdu do stanu przemiennika w chwili
wyzwolenia. Patrz “Komunikaty o b*édach” na stronie 35-37
OHo2 Ostatni b**d 2 Drugi ostatni b*1d zapisany w pamiéci.
0P Je 3 |Ostatnibd3 Trzeci ostatni b*1d zapisany w pamiéci.
E Ostatni b*td 4 ) . .
:,I rre Czwarty ostatni b31d zapisany w pamiéci.
n. I'| Alarm serwisowy ﬁE
przemiennika
Cakowity czas Wentylator
Piyta giéwna
co. o Czas pracy Ca’kowity czas pracy przemiennika. 0.01 = 1 godzina

przemiennika

1.00 = 100 godzin




Terminal operatorski

Wyswietlanie historii b*édéw

Wyzwolenie przemiennika powoduje wyewietlenie kodu b*édu. W celu podgl*du stanu przemiennika w chwili wystpienia b%&du, nacicenij
MODE, aby wejez do trybu monitoring'u. Nastépnie przyciskami Up/Down nale;y poruszaz sié po liecie b*édow.

W trybie monitoring'u mo¢na wyewietliz 5 b*¢ddw: obecny b31d (gdy przemiennik jest w stanie awarynym) oraz ostatnie cztery b%édy.
W celu wgltdu do wartoeci parametréw w chwili wyzwolenia, dla ostatnich b3édéw, nacienij ENT, gdy wyewietlony zostanie kod b3édu.
Patrz tabela poni;ej.

Gdy b*1d zostanie skasowany lub nast1pi ponowne podanie napiécia zasilajtcego, obecny b*1d staje sie Ostatnim bédem 1.

Historia wartoeci parametréw dla stanéw awaryjnych

Komunikat B31d Opis

A 2 Licznik bédow Kolejny stan awaryjny w kolejnoeci wyst1pienia

o b0 0 Czestot.lm'/ooea Czéstotliwoez pracy silnika w Hz lub jednostkach u¢ytkownika nastawianych parametrem F702
pracy silnika

Fr-F Kierunek obrotéw | F - - F = naprzéd

r - r =wstecz

F E0. O | Predkoez zadana | Wartoez prédkoeci, wyewietlana w Hz lub jednostkach konfigurowalnym parametrem F 702

C 80 Prid silnika Wartoez erednia z 3 faz wyewietlana w amperach lub procentach pridu znamionowego silnika.
Wybor jednostki (%, A) parametremF 71 /.

Yy 100 Napiécie sieciowe |Wartoez ekrednia z 3 napiéz miédzyfazowych sieciowych wyewietlana w woltach lub procentach
napiécia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V).
Wybor jednostki (%, V) parametrem F 70 /.

P |00 S Wartoeaz erednia z 3 napiéz miédzyfazowych silnikowych wyewietlana w woltach lub procentach
Napiécie silnika napiécia znamionowego (200V dla modelu 208/240V, 400V dla modelu 480V).
Wybor jednostki (%, V) parametrem F 70 /.

I .y 1"
\Z/x—s L Wyewietlanie VIA tylko dla wartozci parametru
Obraz wejez Covia A \\_- F FI1o9 =1lub2
logicznych R
RES
D I ZA£" 1 1
. WYE: o 1 1
Obraz wyjez ;o\
przekaYnikowych FL j RY-RC
EO. 10 Srzzzsmpi);?i/ka Ca’kowity czas pracy przemiennika. 0.01 = 1 godzina. 1.00 = 100 godzin
Mapa WE/WY

Podgltd stanu wejez oraz wyjez logicznych mogliwy jest w trybie monitoring'u oraz historii b*¢déw.

Obraz wejez logicznych

ZAE: TR
WYE: « / A\
via 7 \\_— F
R
RES
Stan ZA£ lub WY£ wejez logicznych wyewietlany jest w postaci bitowej. Wejecie VIA jest widoczne jeceli parametr F# /[ 5 ma wartosc 1 lub 2.

Obraz wyjee przekaYnikowych

ZAE:!
.
WYE: i o

L\
FL j \ RY-RC
Stan ZAE lub WY£ wyjez przekaYnikowych wyewietlany jest w postaci bitowej.




Struktura menu

Nawigacja w menu

Nawigacja po menu oraz podmenu programowania zilustrowana jest poni;ej.

Przycisk Mode

Przycisk ENT

@ Przycisk UP/DOWN
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5 ostatnio zmienianych parametréw
Menu Quick - podstawowe parametry
Zmiany ugytkownika w stosunku do nastaw fabrycznych

Parametry aplikacyjne

W goré listya




Struktura menu

Nawigacja w menu (kontynuacja)

@ Parametry historyczne (5 ostatnio zmienianych) @ Zmiany u¢ytkownika
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Struktura menu

Menu zagnieid¢one

Przemiennik Altivar 21 posiada 4 menu zagnie;d¢one zaprojektowane w celu skrocenia czasu oraz ulatwienia programowania parametrow
aplikacyjnych.

A U H: Parametry historyczne

Menu A L/ H wyewietla, w odwrotnej kolejnoeci chronologicznej, ostatnie 5 parametréw o wartoeciach ré¢nych od nastaw fabrycznych. Ka;de
wejscie do menu A L/ H wyszukuje ostatnio zmienione parametry w stosunku do nastaw fabrycznych. Je¢eli nie nast1pily ¢adne zmiany
w stosunku do nastaw fabrycznych, wyewietlanie nie jest generowane.

Parametr Blokady F 717 [ nie jest wyewietlany w menu A L/ H, nawet je;eli jego wartoee zosta’a zmieniona.

A U F: Menu Quick

Menu A L/ F zawiera 10 podstawowych parametréw najczeexciej wykorzystywanych w aplikacji. W wielu przypadkach
programowanie przemiennika Altivar 21 zawé;a sié tylko do tego zestawu parametréw.

L - U: Parametry uiytkownika

Menu £ ~ LI wyewietla wszytkie parametry, ktre zostaly zmienione w stosunku do nastaw fabrycznych. Ka¢de wejecie do menu L ~ L/
powoduje jego odswie;enie o0 ostanie parametry, ktorych wartoeci zostaly zmienione w stosunku do nastaw fabrycznych. Je;eli nie nast1piy
¢cadne zmiany w stosunku do nastaw fabrycznych, wyewietlanie nie jest generowane.

Parametry F -~ oraz - 4 70 — F 4 7 3 nie sa wyewietlane w menu £ ~ L/, nawet je;eli ich wartoeci zosta’y zmienione.

F ———: Parametry aplikacyjne
Menu zapewnia dostép do parameteréw wykorzystywanych w dedykowanych funkcjach oraz aplikacjach.

Dostép oraz zmiana parametrow

Diagram poni¢ej ilustruje dostép oraz mogliwoea zmiany wartoeci parametréw.

| ACC 10.0

ENT




Schematy sterowania

Sterowanie 2-przewodowe

AN

= N

PO~ PAF

OFLC
QFLB
oFLA
ORY
RC  swa
SOURCE
PLC H
SINK

PP VIA VIB CC
o—o o—>0

e 1IN

PCI~

Praca naprzéd
Praca wstecz

FM  VIA

1. Pod*lcz wejecia logiczne jak wskazano na schemacie powygej.
2. Ustaw prze*tcznik SW4 na "SOURCE".
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla sterowania 2-przewodowego jak wskazano w tabeli poni¢ej:
Parametr Strona Nastawa Fabryczna
L N0Od (kana® sterowania przemiennikiem) 23 0 (listwa zaciskowa) 0
F | I I (funkcja wejecia logicznego F) 24 2 (praca naprzod)
F 1 12 (funkcja wejecia logicznego R) 24 3 (praca wstecz) 6




Schematy sterowania

Sterowanie 3-przewodowe

H Start naprzod

Zatrzymanie

Start wstecz

Sw4
SOURCE

PLC H PLCQ

SINK FM  VIA

%O @YH H\I/

PP VIA VIB CC
o0—oO o—o0

1. Pod*lcz wejecia logiczne jak wskazano na schemacie powygej.
2. Ustaw prze*tcznik SW4 na "SOURCE".
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla sterowania 3-przewodowego jak wskazano w tabeli poni¢ej:
Parametr Strona Nastawa Fabryczna
L 1 0d (kana® sterowania przemiennikiem) 23 0 (listwa zaciskowa) 0
F | I I (funkcja wejecia logicznego F) 24 2 (start naprzod - sterowanie 3-przewodowe) 2
F | 12 (funkcja wejecia logicznego R) 24 49 (zatrzymanie - sterowanie 3-przewodowe) | 6
F 1 | 3 (funkcja wejecia logicznego RES) 24 3 (start wstecz - sterowanie 3-przewodowe) 10

Diagram sterowania 3-przewodowego:

Czestotliwoez wyjeciowa

Praca naprzéd
g\ /0
3 / \1/
Praca wstecz
ZAE
R - Zatrzymanie WYE
t————- ZAE
F - Start naprzéd WYE
B R R ZAE
RES - Start wstecz 1 WYE
ZAE
Zasilanie WYE




Schematy sterowania

Zadawanie predkoeci potencjometrem

©
RO PA L IDf‘,l
— R/L1 ©| urr
X 3179 o[V
—X TIL3 © W/T3
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F
LC R
FLA RES
RY FMo
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RC  qwa cco
SOURCE
P240
PLC a PLCo
SINK FM  VIA
1. . ¥
c I |
__[:: i. Sw3
— PP VIA VIB CC
(o] o] [e)

2.2 do 10 kOhm - 1/4 Wata % |

1. Podlcz wejecie analogowe jak wskazano na schemacie powygej.
2. Ustaw prze®tcznik SW3 na V (napiécie).
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla zadawania predkosci potencjometrem jak wskazano w tabeli poni¢ej:
Parametr Strona Nastawa Fabryczna
F 10 d (kana® zadawania predkoeci) 23 1 (VIA) 1
F 109 (funkcja wejecia analogowego/logicznego VIA) 24 0 (Wejecie analogowe)
F 200 (prze¥*czanie zadawania predkoeci auto/manual) | 27 0 (Aktywne) 0

zadawanie w pétli 4-20mA
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Sygna? prtdowy 4-20mA

1. Podlcz wejecie analogowe jak wskazano na schemacie powy;ej.
2. Ustaw prze*tcznik SW3 na | (prid).
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla zadawania predkoeci w pétli prtdowej 4-20 mA jak wskazano w tabeli poni¢ej:
Paramete Strona Nastawa Fabryczna
F 0 d (kana? zadawania predkoeci) 23 1 (VIA) 1
F 109 (funkcja wejecia VIA - analogowe/logiczne) 24 0 (Wejecie analogowe) 0
F 200 (prze*'czanie zadawania predkoeci auto/manual) | 27 0 (Aktywne) 0
F 20 I (poziom 1 zadawania predkoeci przez VIA) 25 20 % 0%




Schematy sterowania

Predkoeci predefiniowane (do 7 predkoceci)

A

9O

PO

"

PP VIA VIB CC
O O O O

N4

PA+

PCI~

1. Podlcz wejecia logiczne oraz analogowe jak wskazano na schemacie powygej.
2. Ustaw prze®tcznik SW4 na "SOURCE".
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla predefiniowanych predkoeci jak wskazano w tabeli poni¢ej:
Parametr Strona Nastawa Fabryczna
F 109 (funkcja wejecia analogowego/logicznego VIA) 24 2 (wejecie logiczne - "SOURCE") 0
F 1 I I (funkcja wejecia logicznego F) 24 2 (praca naprzod) 2
F I 12 (funkcja wejecia logicznego R) 24 6 (predefiniowana predkoea na wejeciu 1)
F I I 3 (funkcja wejecia logicznego RES) 24 7 (predefiniowana predkoez na wejeciu 2) 10
F I 18 (funkcja wejecia logicznego VIA) 24 8 (predefiniowana predkoea na wejeciu 3) 6
Przyklad dzialania z 7 predefiniowanymi predkosciami:
Czestotliwoez wyjeciowa
(Hz) A
5 o
]
]
=
Czas (sek.)
A
L
ZAE
F — L WYE
ZAE
R — WYE
ZAE
RES L WYE
ZAE
VIA L wye




Schematy sterowania

Komunikacja szeregowa

9O

PP VIA VIB CC
o0—oO o0—o0

Sw4
SOURCE

PLC H

SINK

1. Dla protoko*éw Modbus, Metasys N2, Apogee FLN, BACnet oraz Lonworks pod*1cz kabel do z*1cza RJ45

na karcie sterowania.

2. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
3. Zaprogramuj parametry dedykowane dla komunikacji szeregowej jak wskazano w tabeli poni¢ej:
Parametr Strona Nastawy Fabryczne
L NnOd (kana® sterowania przemiennikiem) 23 2 (komunikacja szeregowa) 0

F 1 0d (kana® zadawania predkoeci)

23

4 (komunikacja szeregowa)

1

Forsowanie sterowania lokalnego

LY

PP
[e]

(5]

\QA VB CC

FM
\% \2
| I

lokalnego

VIA

Forsowanie sterowania

1. Pod*lcz wejecie logiczne jak wskazano na schemacie powy;ej.
2. Ustaw prze*tcznik SW4 na "SOURCE".
3. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
4. Zaprogramuj parametry dedykowane dla forsowania sterowania lokalnego jak wskazano w tabeli poni¢ej:
Parametr Strona Nastawy Fabryczne
F | I 3 (funkcja wejecia logicznego RES) 24 48 (forsowanie sterowania lokalnego) 10




Schematy sterowania

Sterowanie z regulatorem PID

Sw4
SOURCE

PLC g

SINK

9O

Zadawanie 0- 10 V 1

PO~ PAIX PCI

FM
v \%
I I

PP VIB CC VIA
o—0 o—o0

zwrotnego

VIA

SW3

Sprzé;enie - sygnal pradowy mA lub napieciowy

1. Pod**cz wejecia analogowe jak wskazano na schemacie powy¢ej.

n

Ustaw prze#tcznik SW4 na "SOURCE".

3. Jeceli sprzésenie jest sygnalem pridowym mA, ustaw przeilcznik SW3 na | (prid).Jeceli sprzé¢enie jest sygnalem napiéciowym,

ustaw prze®tcznik SW3 na V (napiécie).

4. Zaprogramuj podstawowe parametry przemiennika Altivar 21 (menu QUICK).
5. Zaprogramuj parametry dedykowane dla regulatora PID jak wskazano w tabeli poni¢ej:

Sygna® sprzé;enia

Parametr Strona Nastawa Fabryczna
F 10 d (kana® zadawania predkoeci) 23 2 (VIB) 1
F 109 (funkcja wejecia analogowego/logicznego VIA) 24 0 (Wejecie analogowe) 0
F 200 (prze¥*czanie zadawania predkoeci auto/manual) | 27 0 (Aktywne) 0
F 36 O (aktywacja regulatora PID) 29 1 (Aktywne - sprzé;enie przez VIA) 0
F 35 9 (zw*oka regulatora PID) 29 Os
F 3B & (wsp&czynnik proporcjonalny PID) 29 L 0.30 %
F 36 3 (wsp6iczynnik ca’kujicy PID) 29 Nastawy zale¢* od apllkacy 0.20
F 3B & (wsp&czynnik ré¢niczkujicy PID) 30 0.00




Praca przemiennika

Tryb pracy lokalny oraz zdalny

Opis
Przemiennik Altivar 21 moze pracowaz w dwdch trybach, lokalnym oraz zdalnym.
W trybie lokalnym Altivar 21 mo¢e bya wysterowany tylko z terminala operatorskiego:

* Przyciski RUN oraz STOP do sterowania przemiennikiem
* Przyciski UP oraz DOWN do zadawania predkoeci

W trybie zdalnym sterowanie oraz zadawanie predkoeci w przemienniku Altivar 21 konfigurowane s za pomoct
parametrow F 100 o oraz [ 1[0 4 (patrz strona 23).

Zrod*a sterowania
Dostépne zrodia sterowania wybierane parametrem (L /70 ) :

» Sygna’y zewnétrzne podawane na wejecia logiczne F, R, RES oraz VIA
« Komunikacja szeregowa (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN, BACnet, lub LonWorks®)
 Przyciski na terminala operatorskiego RUN oraz STOP

Zrddia zadawania prédkoceci
Dostépne zréd*a zadawania wybierane parametrem (F 10 d) :

» Sygna’y zewnétrzne podawane na wejecia analogowe VIA lub VIB

* (4-20 mA, 0-10 Vdc),

» Sygnaly zewnétrzne podawane na wejecia logiczne przypisane do

» +/- predkoca

« Komunikacja szeregowa (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN, BACnet, lub LonWorks®)
* Przyciski na terminala operatorskiego UP oraz DOWN

Zmiany wartoeci parametréw ~ 1[0 4 oraz [ 1 4 moga bya dokonane tylko po zatrzymaniu przemiennika.




Praca przemiennika

Wybor trybu sterowania

Diagram poni¢ej ilustruje wejecia sterujice oraz konfiguracje logiki, ktéra okreela zr6d*o sterowania przemiennikiem (start/stop) oraz zadawania
czéstotliwocci.

Prze31czanie sterowania oraz zadawania

O
Sterowanie
cnod

o ) Funkcja wejecia Terminal operatorski
Wejecia logiczne logiki = 48 .
9 przycisk lokalny/zdalny

]— Run-Praca/naprzod
Run-Praca/wstecz

Terminal operatorski

Komunikacja szeregowa — o
Komunikacja szeregowa
terminal
operator-
ski I

Funkcja wejecia logiki = 38 754awanie |
E lub -
VIA Parameteqr&7 000 = Fhd [

1 |
VIB  — |
terminal I ———
opera- | :I—Predkooeae zadana
. forski Komunikacja )
komunikacja szeregowa —| — Fo0 7 terminal
it |  operator-
ski |
+/- predkoee | +— 4 |[— .
1A
VIB .
terminal
opera- |
torski
komunikacja szeregowat [
+/- predkoe®E| [
Parametry [ /10 4 oraz F [100 d sa pierwszym poziomem konfiguracji kana®u sterowania (L /7 [ J) zadawania predkocci

(F o d)w przemienniku.

Parametr F = [1 7 slugy do konfiguracji drugiego Yrodla zadawania prédkoeci, ktore moge zast1piz Yrédio skonfigurowane parametrem
F 10 d (patrz strona 23).

“réd*o zadawania prédkoeci skonfigurowane przez F 2 [1 7 jest brane pod uwagé albo dla przypadku gdy:
« Wejecie logiczne przypisane do funkcji 38 (przesiczanie Yréde® zadawania) jest pobudzone, lub
» Parametrowi ~ & [J 0 przypisano wartoez 1 i czestotliwoez wyjeciowa przemiennika jest réwna lub mniejsza od 1 Hz.

Uaktywniona komunikacja szeregowa przejmuje sterowanie przemiennikiem Altivar 21, sygnaly na wejeciach logicznych przypisanych
przez parametry [ [100d, F 10 d,oraz F 20 7 nie st brane pod uwagé. Sterowanie skonfigurowane przez [ 10 d, FA0d, F2 07
jest brane pod uwagé tylko gdy:

» Komunikacja szeregowa jest nieaktywna lub

» Wejecie logiczne przypisane do funkcji 48 (forsowanie lokalne) zostaje pobudzone.
Kofiowym ogniwem konfiguracji logiki sterowania przemiennikiem jest przycisk LOC/REM na terminalu operatorskim.

Przestawienie przemiennika do trybu lokalnego (wybor przyciskiem LOC/REM, sygnalizacja dioda LED) powoduje, /e pod uwage brane st
komendy z terminala operatorskiego.




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Menu (Quick) A L F

Menu zagnie;dzone A LUF zapewnia szybki dostép do 10 najbardziej podstawowych parametrow najczéeciej wykorzystywanych
w przemienniku. W wielu przypadkach programowanie przemiennika ogranicza sie jedynie do tych parametrow.

Kod

‘ Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna

AUl

-

d Auto Adaptacja Ramp > 1

ONieaktywna
OAktywna - Czas rozruchu 1 A [ [ oraz Czas zatrzymania 1 o £ [
oAktywna (tylko AL L)

Jeceli parametr A L/ | ma wartoee 1 lub 2, przemiennik monitoruje swoje obci¢enie oraz optymalizuje czasy ramp

rozruchu oraz zatrzymania. Rozruch oraz zatrzymanie (A L/ / = 1) s* automatycznie adaptowane w granicach od

1/8 do 8 raza nastawy H [ [” oraz o £ [, w zale;noeci od zakresu prtdowego przemiennika oraz obcit¢enia silnikg
y

AL L oraz 4 E L powinny miez wartoez nastaw dla eredniej wartosci obcit;enia dla aplikacji. Je¢eli obcit¢enie
wzrasta zbyt gwa’townie w czasie rozruchu/zatrzymania, auto adaptacja czaséw mo¢e nie bya efektywna,
a przemiennik mo¢e znajdowaz sié w stanach awaryjnych nadprtdowych lub nadnapiéciowych.

Je¢eli aplikacja wymaga sztywnych wartoeci czaséw rozruchu oraz zatrzymania, A L/ | musi miez wartoez 0
anastawy AL [ idE [ zale;® od ugytkownika. Nastawy czaséw rozruchu/zatrzymania mog? bya

limitowane parametrami Ograniczenie Prtdowe Silnika F & [ | oraz Zabezpieczenie Nadnapiéciowe F [ 5
oraz B%1d Stanu Nadnapiéciowego F G 7 E.

ACC

[ Czas Rozruchu 1 0.0 do 3200 sekund | Zgodnie z typem
przemiennika.

Nastawa parametru A L [ okreela pochylenie rampy czasowej rozruchu oraz czas wystawienia na wyjeciu
czestotliwoeci wzrastajtcej od 0 Hz do nastawy Maksymalna Czestotliwoze ~ H .

Je¢eli parametr Auto Adaptacja Ramp A L/ | ma wartoez 1 lub 2, czas rozruchu
AL L mo¢e byae zwiékszony lub zmniejszony w zaleinoeci od obcit¢enia silnika podczas trwania rozruchu.

Je¢eli dwie ré¢ne charakterystyki czasowe s wymagane, patrz parametr Czas rozruchu 2 F 5 [J [J na stronie.

Czestotliwoez wyjeciowa (Hz)

FH

OH

Czas (Sec)

dEL

dEL

[ Czas Zatrzymania 1 0.0 do 3200 sekund Zgodnie z typem
przemiennika.

Nastawa parametru o £ [ okreela pochylenie rampy czasowej zatrzymania oraz
czas wystawienia na wyjeciu czestotliwoeci malejtcej od Maksymalna Czestotliwoez F H do 0 Hz.

Je¢eli parametr Auto Adaptacja Ramp AL/ /| mawartoez 1 lub 2, czas zatrzymania o £
mo¢e by zwiékszony lub zmniejszony w zale;noeci od obcit¢enia silnika podczas trwania zatrzymania

Je¢eli dwie réine charakterystyki czasowe s wymagane, patrz parametr Czas zatrzymania2 ~ 57 |




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna

LL Q Minimalna predkoee 0.5do UL Hz 0.0 Hz
Parametr L L okreela minimaln® czéstotliwoez wysterowania przemiennika lokalnie lub zdalnie.
Patrz charakterystyka powy;ej.

uL [ Maksymalna predkocez 0.5do FHHz 50.0 Hz
Parameter L/ L okreela minimalnt czéstotliwoee wysterowania przemiennika lokalnie lub zdalnie.
Maksymalna predkoez ograniczona jest nastawa parametru Maksymalna Czestotliwoez Wyjeciowa F H.
Patrz charakterystyka powy¢ej.

o o o g o 0, 1,
EHr O Prid Zabezpieczenia Termicznego Silnika 10 do 100% prtdu | 100 %
wyjeciowego
przemiennika

Nastaw parametr £ H -~ na wartoez pridu znamionowego silnika z tabliczki znamionowej dla danego napiécia
pracy.
Je¢eli parametr % or A/V Units F 70 | ma wartoez 1, parametr £ H - skalowany jest w amperach.
Jezeli parametr % or A/V Units F 70 | mawartoez O, parametr - H - skalowany jest w procentach.
W tym przypadku podziel prtd znamionowy silnika przez prtd znamionowy przemiennika
i nastaw £ H - w procentach.
Nastawa parametru Czestotliwoee Prze’lczania Tranzystoréw F 3 [J [J nie zmienia pridu znamionowego
przemiennika dla tych przeliczefi.

F 1 Skalowanie Wyjecia Analogowego -

Parametr F /7 dopsaowuje sygna® z zacisku FM do wymagar skali miernika przez nastawé po‘o¢enia
charakterystyki analogowego sygna’u wyjeciowego. Przed kalibracj* F /1, nastaw F [15 L na 15 lub 17
Podczas kalibracji ~ 7, obserwuj wskazania miernika. Po ositgnieciu przez miernik wskazania

100%, nacicenij przycisk ENT na terminalu operatosrkim przemiennika. Wyewietlacz bédzie pokazywa’
naprzemiennie F /1 oraz nastawion® wartoee, wskazujlc zapamietanie nastawy.




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Kod

| Nazwa/Opis Nastawa fabryczna

=5

O Algorytm Sterowania 1

OStaly moment U/f

Algorytm U/f dedykowany jest dla obcil;ef wymagajicych stalego momentu w zakresie regulacji prédkoecit.
Moment dla ma’ych predkoeci mo¢na kalibrowaz parametrem Wzmocnienie Napiéciowe . & .

Napiécie Znamionowe Silnik
L L [

Napiécie WY (%)

Wzmocnienie Napiéciowe

0

: - X zestotliwoez Wyijeciowa (Hz)
Czéstotliwoez Znamionowa

OZmienny moment

Algorytm zmiennego momentu dedykowany jest dla pomp oraz wentylatoréow z kwadratow®

charaketrystyk®™ moment/predkoez. Moment dla ma’ych predkoeci mo¢na kalibrowaz parametrem Wzmocnienie
Napiéciowe wu k.

Napiécie Znamionowe Silnika A

S
L O\
g

s

@

[

@

Q.

(o]

P

Wzmocnienie Napiéciowe
|

© * P>Ezéstotliwoez wyjeciowa (Hz)
Czéstotliwoez Znamionowa[, 7 |

oStaly moment U/f z automatycznym wzmocnieniem momentu

Tryb ten jest podobny do sta’ego momentu U/f, z wyjtkiem automatycznego wzmocnienia napiéciowego
oraz momentowego w celu kompensacji wzrostu obcit¢enia.

DAlgorytm sterowania wektorem pola bezczujnikowy
Algorytm wektorowy pozwala na efektywniejsza kontrolé momentu dla predkoeci poni¢ej 3 Hz lub poprawe
regulacji predkoeci (0.5 do 1%).

OOptymalizacja poboru energii

W trybie optymalizacji poboru energii Altivar 21 monitoruje obcit¢enie silnika i automatycznie moduluje
napiécie wydatkowane do silnika w celu optymalizacji poboru energii.

Dla tych samych mocy znamionowych Altivar'a 21 oraz silnika, oraz predkoeci znamionowej 1800 obr/min
nie jest wymagany autotest (auto-tuning), aby wykorzystywaz ten tryb pracy.

W innym przypadku nale;y dokonaz procedury AutoTestu.

OZarezerwowany (NIE UZYWAZE)
OZarezerwowany (NIE UZYWAZE)




Menu szybkiej konfiguracji (Quick)

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
ul [ Czestotliwoez Znamionowa Silnika 25.0 do 200.0 Hz 50.0 Hz
Nastaw parametr » L na wartoez czéstotliwoeci nominalnej silnika, zgodnie z tabliczk® znamionow?.
Mog¢liwa jest nastawa zmiennej czéstotliwoeci wysterowania silnika do 50 Hz przez nastawé
Kasowanie Parametrow £ 4 F na 1, kasowanie 50Hz.
ulu (1 Napiécie Znamionowe Silnika Zgodnie z typem Zgodnie z typem
przemiennika przemiennika

Nastaw parametr » L = na wartoez napiécia nominalnego, zgodnie z tabliczk® znamionow?.

ATV21eeeM3X: 50 do 330 V.

ATV21eeeN4: 50 do 660 V
e Napiécie wyjeciowe przemiennika nie mo¢e przekraczaz poziomu napiécia sieciowego.

Parametry silnikowe

Nastaw wartoeci parametréw silnika i wykonaj autotest (auto-tuning) (AutoTest F 4 [ [0 = 2).
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
F415 [ Znamionowy Prid Obci;enia Silnika 0.1do200.0A | Zgodnie z typem
przemiennika
Nastaw parametr ~ 4 /5 na wartoez znamionowego pridu obcit;enia w amperach, z tabliczki znamionowej
silnika.
F411 [ Znamionowa Predkoez Silnika 100 do 9,999 obr/min | Zgodnie z typem
przemiennika
Nastaw parametr ~ ~ / 7 na wartoez znamionowa predkoeci w obr/min z tabliczki znamionowej silnika.
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
F400 [ Auto-Tuning - 0
o CONieaktywny
/ oAktywny : parameter Auto Wzmocnienie Momentu F 4 [ & mo¢e wymaga korekciji.
c OAktywny : kompleksowy autotest.
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Parametry konfiguracyjne

Parametry kasowania (Reset) (£ 4 F)

Opcje Parametréw Kasowania (Reset)
Altivar 21 umogliwia trzy opcje powrotu parametréw do ich nastaw domyelnych:

» Nastawy fabryczne: nastaw parametr £ 4 F na wartoez 3
* Nastawy 50Hz : nastaw parametr - 4 F na wartoce 1
* Nastawy 60Hz : nastaw parametr - 4 F na wartoez 2

Kod

| Nazwa/Opis Nastawy fabryczne

EYF

[ Parametry Kasowania (Reset) 0

ONastawy 50Hz
Nastawa parametru £ 4 F na wartoez 1 powoduje przypisanie pewnym parametrom wartoeci odpowiadajacym
aplikacjom 50 Hz (czestotliwoez podstawowa silnika).

ONastawy 60Hz
Nastawa parametru £ 4 F na wartoez 2 powoduje przypisanie pewnym parametrom wartoeci odpowiadajacym
aplikacjom 60Hz.

ONastawy fabryczne
Nastawa parametru - 4 F na wartoez 3 powoduje przypisanie parametrom wartoceci fabrycznych.

Powrét do nastaw fabrycznych kasuje tak¢e hisorié b*édow.

OKasowanie Historii B3édow

Nastawa parametru £ 4 F na wartoez 4 kasuje historié b*édoéw. Po skasowaniu historii b*¢déw, parametr £ 4 F
przyjmuje domyeln® wartocez O.

oOKasowanie Czasu Pracy Silnika

Nastawa parametru £ 4 F na wartoez 5 kasuje licznik czasu pracy silnika. Po skasowaniu licznika

parametr £ 4 F przyjmuje domyein® wartoces 0.

oKasowanie B%€du E EY F

Nastawa parametru £ 4 F na wartoez 6 kasuje b’td £ £ 4 F. Po skasowaniu b%édu £ £ Y F, parametr £ 5 F
przyjmuje domyeln® wartoez O.

OZapamietanie Nastaw Ugytkownika

Nastawy parametrow mog?® zostaz zapamiétane w pamiéci przemiennika jako zestaw u¢ytkownika.

Nastawa parametru £ 45 F na wartoee 7 powoduje zapamiétanie bie;1cych parametrow do pamiéci.

OPrzywolanie Nastaw U¢ytkownika
Nastawy parametrow mog?® zostaz przywo’ane z pamiéci.

Nastawa parametru £ 45 F na wartoze 8 przywoluje zestaw nastaw parametrow zapamiétanych przez £ 4F =7

oOKasowanie Czasu Pracy Przemiennika
Nastawa parametru - 4 F na wartoez 9 kasuje licznik czasu pracy przemiennika. Po skasowaniu licznika
parametr £ 4 F przyjmuje domyeln® wartoce O.
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Parametry Sterowania

Kod

| Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawy fabryczne

ub

[ Wzmocnienie Napiéciowe 0.0 do 30.0 % -

Moment dla madych predkoeci mo¢na kalibrowaz parametrem Wzmocnienie Napiéciowe . & gdy parametr
Algorytm Sterowania F £ ma wartoce (Sta’y moment U/f) lub 1 (Zmienny Moment).

Je¢eli pojawiajt sié zakidcenia w postaci stanéw nadpridowych podczas rozruchu, redukcja
wartoeci parametru » & mo¢e bya rozwilzaniem eliminujicym te zjawiska.

FEO I

10 do 110% of the 110 %
pridu wyjeciowego
przemiennika

d Ograniczenie Pridu Silnika

Parametr F £ [1 | s'u¢y do nastawy ograniczenia pridowego podczas pracy silnikowej lub hamowania.

Wyewietlanie w Trybie Ograniczenia Pridu:

Gdy przemiennik wchodzi w tryb ograniczenia prtdowego dokonuje:
- Kontroli czéstotliwoeci wyjeciowej, aby ograniczya prid do silnika (obniiya dla pracy silnikowej,
zwiékszya podczas hamowania).

- Wyswietlenia litery C oraz czestotliwoeci w postaci wyewietlanej naprzemiennie
Jezeli parametr % or A/V Units F 70 | =1, parametr F 5 [0 | bédzie wyskalowany w amperach.

Jezeli parametr F 70 | =0, parametr F 5 [0 | bédzie wyskalowany w procentach pridu znamionowego
przemiennika z tabliczki znamionowe;j.

Nastawa parametru Czéstotliwoez Przelczania Tranzystoréw F 7 [J [J nie zmienia prtdu znamionowego
przemiennika dla tych przeliczefi.

Nie nastawiaj parametru ~ 5 [J |/ poni¢ej pridu ja*owego (bez obcit¢enia) silnika. W takim przypadku,
przemiennik uzna ten stan za hamowanie i zwiékszy czestotliwoez do silnika.
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Parametry Sterowania

Kod

| Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna

cnod

-

[ Zrédio Sterowania Przemiennikiem - 0

Nastawa parametru [ /7] o okreela Yrodo komend start, stop, naprzdd oraz wstecz dla zdalnego trybu
wysterowania przemiennika.

Przemiennik musi zostaz zatrzymany w celu zmiany wartoeci parametru L /7 o .
Patrz diagram na stronie 16 informujicy o dostépnych Yrédiach sterowania.

OListwa zaciskowa wejee logicznych
OTerminal operatorski
OKomunikacja szeregowa

Fnod
Feon

nLowy o

[ Zrédia Zadawania Prédkocci = FMOD=1, F207=2

Nastawa parametru F /77 o okreela Yrod®o, z ktérego zadawana jest predkoee do przemiennika

Nastawa parametru F 20 T okreela drugie Yrod®o, z ktérego mo; e byz zadawana predkoez do przemiennika
Przemiennik musi zostaz zatrzymany w celu zmiany wartoeci parametru F /700 4.

Patrz diagram na stronie 16 informujicy o dostépnych Yrodiach zadawania predkoeci.

o VIA

o VIB

OTerminal operatorski

oKomunikacja szeregowa

O +/- Predkocs

FLC

L (min. predkoez) dd 0.0 Hz

1 Zadawanie Predkoeci w Trybie Lokalnym UL (maks. predkoss)

Zadawanie predkoeci przyciskami UP/DOWN w trybie lokalnym zapamiétywane jest w parametrze F [
gdy naciskany jest przycisk ENT. Ponowny rozruch przemiennika w trybie lokalnym powoduje przyspieszanie do
ositgniecia nastawy zapamietanej przez F [ .

Fr

w0

(1 Kierunek Obrotéw w Trybie Lokalnym - 0

oOTylko do przodu.

OTylko wstecz.

ONaprzod z mog liwoecit pracy wstecz.
OWstecz z mo¢liwoecit pracy naprzod.

Jeieli F - ma wartoez 2 lub 3:
- Kierunek obrotow silnika mo¢na zmieniz w trybie lokalnym naprzéd naciskajic UP podczas nacieniétego ENT|

oraz wstecz naciskajtc DOWN podczas nacieniétego ENT. Zmieniony kierunek bédzie wyewietlony
(naprzéd = F - - F, wstecz= F ~ - ) przed zmian? kierunku obrotow.

- Ostatnio wybrany kierunek obrotéw w trybie lokalnym bedzie zapamiétany przed od*1czeniem lub utrat®
zasilania i wybrany po powrocie zasilania w trybie lokalnym.

- G d y Transfer Bezkolizyjny Prze’tczenia Trybow F 2 5 5 jest aktywny, a sterowanie przekazane
z trybu zdalnego do lokalnego, tryb lokalny przyjmie ten sam kierunek obrotéw jak w zdalnym
bez wzglédu na nastawé parametru F .
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Parametry Wejez/Wyjez

Funkcje Wejee Logicznych

I Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna I
F 111 || 3 Funkcja Logiczna Wejecia F 1do 71 2 (PR nERZEEL)
Nastawa parametru F | | | okreela funkcjé sterownicz® wejecia logicznego F.
Filile [ Funkcja Logiczna Wejecia R 1do 71 6 (predefiniowana
predkosc 1)
Nastawa parametru F | /2 okreela funkcjé sterownicz wejeia logicznego R.
F 113 [ Funkcja Logiczna Wejecia RES 1do71 10 (kasowanie bledéw)
Nastawa parametru F | | 7 okrecla funkcjé sterownicz* wejecia logicznego RES.
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa faryczna
Fi1o3 (1 Standard Wejecia VIA (analogowe lub logiczne) - L
o OWejecie analogowe
! OWejecie logiczne - logika negatywna

c OWejecie logiczne - logika pozytywna
Nastawa parametru ~ /5 okreela charakter wejecia logicznego VIA, ktére mo¢e zostaz skonfigurowane
jako wejecie analogowe (0-10Vdc lub 0—20mA) lub logiczne (w logice pozytywnej lub negatywnej).
Konfigurujtc VIA jako wejecie logiczne, nale;y upewniz sié czy prze’1cznik SW3 na karcie sterowania
jest na pozycji V (wejecie napiéciowe)
Konfigurujac VIA jako wejecie logiczne w logice negatywnej, nalegy pod3iczya rezystor 4.7kOhm / 0,5W
miédzy zaciski sterownicze P24 oraz VIA.

F 118 [ Funkcja Logiczna Wejecia VIA 1do 71 6 (predefiniowana
predkocz 1)
Nastawa parametru F | /5 okreela funkcjé sterownicz® wejecia logicznego VIA.
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Parametry Wejsc/Wyjsc

Nastawy Wejez Analogowych (F 20 |+ Z204,F 2 I10F2 13;F4H 70+F473)

Sygna?® Analogowy Zadawania Prédkoeci oraz Czéstotliwoeci Wyjeciowej

Nie nastawiaj tej samej wartoeci czéstotliwosci dla pozioméw czéstotliwoeci wyjeciowej 1 oraz 2. Spowoduje to pojawienie sié b%édu E

Wykorzystujtc sygna’® pétli prtdowej 4-20mA, nastaw wartoee 1 poziomu czéstotliwoeci zadanej na wartoez 20%
(4 + 20 = 20%).

Hz
Czéstotliwoeg WY = == = = = = = = = = = = = =

Poziom 2 '

1

1

1

1

1

1

1

1

1
Czéstotliwoez WY ! 9,
Poziom 1 . °
Czéstotliwoez zadana Czéstotliwoez zadana

Poziom 1 Poziom 2

Dalsza kalibracja przesuniecia oraz nachylenia krzywej sygnalu wejscia analogowego moze zostac dokonana parametrami ~ 4 717 —

r

Kod ‘ Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
Feol d Poziom 1 zadawania czéstotliwoeci VIA 0 do 100 % 0%

Feoe (d Poziom 1 czéstotliwoeci wyjsciowej VIA 0.0 do 200.0 Hz 0.0Hz

Feo3 d Poziom 2 zadawania czéstotliwoceci VIA 0do 100 % 100 %

FeoH 1 Poziom 2 czéstotliwoeci wyjeciowej VIA 0.0 do 200.0 Hz 50.0 Hz

Fe 1o O Poziom 1 zadawania czéstotliwoceci VIB 0do 100 % 0%

Fell [ Poziom 1 czéstotliwoeci wyjeciowej VIB 0.0 do 200.0 Hz 0.0 Hz

Fele d Poziom 2 zadawania czéstotliwoceci VIB 0.do 100 % 100 %

Fe 13 1 Poziom 2 czéstotliwoeci wyjeciowej VIB 0.0 do 200.0 Hz 50.0 Hz
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Parametry Wejez/Wyjez

Nastawy Przesuniécia oraz Wzmocnienia Wejecia Analogowego

I Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawy fabryczne
F410 O Przesuniécie sygna®u wejecia analogowego VIA | 0do 255 128
F411 O Wzmocnienie sygna3u wejecia analogowegoVIA| 0 do 255 [
F412 O Przesuniécie sygna3u wejecia analogowego VIB| 0 do 255 128
F413 [ Wzmochnienie sygnasu wejecia analogowegoVIB| 0 do 255 148

Czéstotliworz wyjddowa m/:.; T EYT

A

[N]

Maks. czéstotliwoea

Mniejsze

Nastawy Fabryczne

> %

0% 100%

oV 10 Vdc
0(4) mA 20 mAdc

Sygna® Zadawania Czéstotliwoeci (Wartoeze Wejez VIA, VIB)

Parametry Przesuniécie sygna’u analogowego wejecia VIA F 4 7 oraz Przesuniécie sygna’u analogowego wejecia VIB F 4 72
w konfiguracji fabrycznej majt nastawy wymuszajtce minimalny sygna® na wejecie VIA lub VIB przed rozpoczéciem rozruchu silnika.

*W celu zwiékszenia poziomu sygna‘u wymaganego do rozruchu silnika, nale;y zmniejszya wartoez przesuniécia sygnau wejeciowego.
*W celu zmniejszenia poziomu sygnaiu wymaganego do rozruchu silnika, nalesy zwiékszyz wartoez przesuniécia sygnadu wejeciowego.

Parametry Wzmocnienie sygna‘u analogowego wejecia VIA F 4 7 | oraz Wzmocnienie sygnaiu analogowego wejecia VIB F 4 7 7
w konfiguracji fabrycznej maj® nastawy wymuszajice ositgniécie znamionowego napiécia oraz czéstotliwoeci wyjeciowej
przed ositgniéciem przez sygna? podawany na VIA lub VIB poziomu maksymalnego.

*W celu zmniejszenia poziomu sygna’u wymaganego do ositgniecia napiécia oraz czestotliwoeci znamionowej na wyjeciu,
nalegy zwiékszyz wartoee wzmocnienia sygna‘u wejeciowego.
*W celu zwiékszenia poziomu sygnaiu wymaganego do ositgniécia napiécia oraz czéstotliwoeci znamionowej na wyjeciu,
nale;y zmniejszyz wartoez wzmochienia sygna’u wejeciowego

Uwaga: Jezeli poziom wzmocnienia sygna’u wejeciowego jest zbyt mady, wyjecie przemiennika mo¢e nigdy nie ositgniaz
Znamionowego napiécia oraz czéstotliwoeci.
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Parametry Wejez/Wyjez

Kod | Nazwa/Opis Nastawa fabryczna
Feoa [ Prze®lczanie Zadawania Czéstotliwoeci Auto/Manualne 0
o OAktywne
/ oONieaktywne
Prze®*1czanie miédzy dwoma Yrodiami zadawania czéstotliwoeci wejeciem logicznym jest aktywne je;eli
parametr F & [J J ma wartoce 0.
Wykorzystanie funkcji wymaga przypisania wejecia logicznego do funkcji 38, prze*1czanie zadawania
czéstotliwoeci Auto/Manualne.
Gdy przypisane wejecie logiczne nie jest pobudzone, przemiennik przyjmie jako Yrdd®o wartoez parametru
“réd*o Zadawania Prédkoeci F 1111 o (patrz strona 23).
Gdy przypisane wejecie logiczne jest pobudzone, przemiennik przyjmie jako Yrédso wartoxz parametru
Drugie ~réd®o Zadawania Prédkoeci F 2 [0 7 (patrz strona 23).
Dla wartoeci parametru F 2 [1 7 = 1, aktywnym Yrédlem zadawania jest F /1] o podczas pracy powy¢ej 1 Hz.
Poni¢cej 1 Hz, aktywnym Yrédlem zadawania jest F 2 (7 7.
FnstL [ Funkcja Informacyjna Wyjecia Analogowego 0
Wartocxe Funkcja Maksymalny Zakres
o Czéstotliwoea wyjeciowa Maks. Czéstotliwoee F H
/ Prid wyjeciowy 150 % wartoeci znamionowej
= Prédkoez zadana Maks. Czéstotliwoez F H
3 Napiécie DC 150 % wartoeci znamionowej
] Napiécie do silnika 150 % wartoeci znamionowej
5 Moc na wejeciu 185 % wartoeci znamionowej
= Moc na wyjeciu 185 % wartoeci znamionowej
1 Estymowany moment na wale silnika 250 % wartoeci znamionowej
=] Moment pridowy silnika Prid dla 250 % pritdu znamionowego silnika
5] Stan termiczny silnika 100 % wartoeci znamionowej
[0 | Stan termiczny przemiennika 100 % wartoeci znamionowej
/1| NIE DO WYKORZYSTANIA -
I & |Zadawanie wewnétrzne prédkoeci (za PID)| Maks. Czéstotliwoes F H
/'3 | Wartoez wejecia VIA Maks. zakres wejecia
/4 | Wartoez wejecia VIB Maks. zakres wejecia
.- | Ustalona wartoez — 100% sygna‘u )
"7 | (Wybor 1 — prid wyjeciowy)
.~ | Ustalona wartoez — 50% sygna‘u }
" | (Wyb6r 1 — prid wyijeciowy)
Ustalona wartoez — 100% sygnaiu
I'7 | (Wybér:0,2,3,4,5,6,7, -
8, 9,10, 12, 13, 14, 18)
/5 | Dane komunikacji szeregowej FHAS5S [=1000
I'9 | NIE DO WYKORZYSTANIA -
Fn [ Skalowanie Wyjecia Analogowego -
Parametr F /7 wykorzystywany jest do dopasowania sygnaiu wyjecia FM do poziomu przy*1czanego miernika
przez kalibracjé wzmocnienia oraz przesuniécia sygna’u wyjeciowego. Przed nastaw F /71, nastaw F /15 L
do 15 lub 17. Po nastawie wartoeci ~ /7, monitoruj wyewietlanie miernika. Po ositgnieciu wskazania
odpowiadajtcemu 100%, nacienij ENT. Przemiennik bédzie wyewietla® naprzemiennie F /7 oraz nastawion®
wartoez, wskazujic zapamiétanie nastawy.
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Parametry Wejez/Wyjez

Zakres nastawy

Nastawy fabryczne

Kod | Nazwa/Opis
FBS I (1 Pochylenie Charakterystyki - 1
OPochylenie negatywne
oOPchylenie pozytywne
FE3¢2 O Wzmocnienie Wyjecia Analogowego 0do 100 % 0%
Patrz przykiady nastaw parametréw F 1, F 55 [,oraz F 5 9 2.
[FE9 I=1.FET2=0] [FE
(mA) (mA)
20 [===="="m-mmm 2 20
H : g
g : g
s _—_ g
© i 1 k=] -
oo : Lregef 4
0 100% T o 100%
Sygna: FMSL Sygnat FMSL
FES =0 Fo3e=tit [FE9 =0, FE52=100]
(mA) (MA)
1T 2R~ 1 ---920
.g Fr ! g
=} . A ienie ©
% FEga : Du¢e Wzn:mcnlenle % R
7 7 4
a T -~ & ¥ :
0 100% 0 100%
Sygna® FMSL Sygna® FMSL
F 130 || Q3 Funkcja przekaYnika RY-RC 0do 61, 254, 255 w8 7 I e
osilgniéta
(praca przemiennika)
Przeka¥Ynik RY-RC mo¢na przypisaz do drugiej funkcji.
Druga Funkcja Przeka¥nika F | 3 7 oraz Wybor Funkgiji Logicznej R Y-RC F [ 35
F 132 ||Q Funkcja przekaYnika FL 0do 61,254,255  (11:przekaVnik
b%€du (inwersja logiki)
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Parametry Wejsc/Wyjsc

Kod | Nazwa/Opis Zakres Nastawy Nastawa fabryczna
F360 1 Aktywacja Regulatora PID - 0
o ONieaktywny PID
/ OAktywny (sprzé;enie zwrotne sygna‘u na wejeciu VIA)
c OAktywny (sprzezenie zwrotne sygnalu na wejeciuVIB)

Parametr F 3 5 [1 wykorzystywany jest do aktywacji regulatora PID i okrezla Yrod®o sprzé¢enia sygnasu.
Sygna? zadawania PID okreclony jest parametrem ~ réd%o Zadawania Predkoeci F 70 o
(patrz strona 23).
Parametr Zakres Zgodnoeci Sygnaiow Pétli Regulacji PID F /£ 7 mo¢e zostaz przypisany do przekaYnika
w celu sygnalizacji koherentnoeci sygna‘u zadawania oraz sprzé;enia regulatora PID.

Fibe O Wspdiczynnik Proporcjonalny PID 0.01do 100.0 % 0.30 %
Parametr F 3 £ & okreela nastawé wspéiczynnika proporcjonalnego regulatora PID. Zmiana prédkoeci zadanej
do silnika jest zaleina od nastawy tego parametru oraz uchybu regulaciji.
Im wiéksza wartogz nastawy F 7 5 2 tym szybsza odpowiedY ukladu na uchyb regulacji procesu, ale tak;e
wiéksze prawdopodobiefistwo niestabilnoeci . Poni¢gszy diagram ilustruje mogliwe pzypadki nastaw F 7 5 2.

Sprzégenie
|
Szybka Odpowiedy, Zmiana Prédkoeci Silnika
(F 362 =Duce
Wzmocnienie) \
Wolna OdpowiedY (F 7 5 2= Mae Wzmocnienie)
> Czas
F3613 [ Wspo3czynnik calkujicy PID 0.01do 100.0 0.20

Parametr F 3 5 3 okrecla nastawé wspéiczynnika cakujicego regulatora PID. Ka¢dy uchyb o stalej wartoeci
pozostaly po korekcji proporcjonalnej jest eliminowany do zera przez funkcjé ca*kowania.

Im wiéksza wartogz nastawy F 3 5 3 tym szybsza odpowiedY uk®adu na uchyb regulacji procesu, ale tak¢e
wiéksze prawdopodobiefistwo niestabilnoeci. Poni¢szy diagram ilustruje mogliwe pzypadki nastaw F 3 & 3.

. (F 3 & 3= Ma* Wzmocnienie)
Sprzé;enie i
Zmiana Prédkocci Silnika
T Uchyb Staly
= Du¢e Wzmocnienie)
—>» Czas
Nastawa zerowa wspé*czynnika ca*kujtcego mo¢e bya dokonana przez wybdr funkcji logicznej 65.
Patrz nastawy parametréw ~ | [/ [, F | /2, F | | Joraz F | |H na stronie 24.
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Parametry Wejsc/Wyjsc

Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
F3B6E [ Wspo3czynnik ré¢niczkujicy PID 0.00 do 2.55 0.00
Parametr F 7 5 £ okreela nastawé wspéiczynnika rézniczkujicego regulatora PID. Wspd&iczynnik ma wplyw
na czas odpowiedzi przemiennika na gwa’towne zmiany prédkoeci w procesie.
Zbyt du¢a wartoez nastawy ~ 7 £ £ mo¢e spowodowaz wahania prédkoeci silnika co mog¢e bya przyczynt
niestabilnoeci systemu. Poni¢szy diagram ilustruje mogliwe pzypadki nastaw F 7 5 £.
Uchyb Pridowyt-------
Poprzedni
Uchyb
Sprzé;enie } Zmiana Prédkoeci Silnika
7 eeeennnn.....| DUca Wartore ROgniczkowania
Ma®a Wartoez R6¢ niczkowania
zZas
F3s539 A OpoYnienie Aktywacji PID 0 do 2400 sekund 0
Je¢eli parametr F 7 5 9 ma wartoez wiéksz ni;, 0 sekund, regulacja PID bédzie op6Yniona o dany czas.
Przez okres czasuw F 7 5 5 przemiennik bédzie ignorowa® sygna? sprzé;enia, przyspieszajic do predkoeci
zadanej. Funkcja mo¢e bya wykorzystana do wstrzymania regulacji do ositgniécia prédkoeci zadanej.
FEHYS (d Aktywacja Zabezpieczenia PTC - 0
ONieaktywne
oAktywne (tryb b%édu). Jeceli F 9 1 | mawartoez 1 i wystépuje problem z sygnalem z sondy PTC przemiennik
wyzwoli sié i wyewietli b¥1d 0 H 2 .
oAktywne (tryb alarmu). Je¢eli F 9 | | ma wartoez 2 i wystépuje problem z sygnaem z sondy PTC przemienniK
wskag¢e alarm i bédzie kontynuowa® pracé.
Nastawa parametru F £ 4 5 na wartoez 1 lub 2 zmienia funkcjé sterownicz zacisku VIB na obsiugé sygnau
z sondy PTC.
FEYE [ Wartoee Rezystancji Sondy PTC 0.do 9999 0 3000 @

30




Parametry Wejez/Wyjez

Zawsze Aktywna Funkcja Logiczna

Dwie funkcje logiczne mog? zostaz skonfigurowane jako zawsze aktywne. Funkcje wejez logicznych przypisane do parametrow

F I0Horaz F | |[ st stale aktywne podczas pracy przemiennika.
Kod ‘ Nazwal/Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna |
FilOg [ Zawsze Aktywna Funkcja Logiczna 1 0do 71 0 (brak funkcji)
. j 1 (pozwolenie na
F 110 [ Zawsze Aktywna Funkcja Logiczna 2 0do 71 prg::é)
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Parametry Wejez/Wyjez

Predefiniowane Prédkoeci G - | -5~ 1)

Maksymalnie siedem predefiniowanych prédkoceci mo¢e zostaz zaprogramowanych na 4 wejeciach logicznych (F, R, RES, lub VIA).
Funkcja predefiniowanych prédkocci jest aktywna tylko dla sterowania z listwy zaciskowej (

Dla jednej prédkoeci predefiniowanej, przypisz wejeciu logicznemu funkcjé 6.
Dla trzech predkoeci predefiniowanych, przypisz dwom wejeciom logicznym odpowiednio funkcje 6 oraz 7.

Dla siedmiu prédkoeci predefiniowanych, przypisz trzem wejeciom logicznym odpowiednio funkcje 6, 7 oraz 8.
Sterowanie z wykorzystaniem prédkoeci predefiniowanych ma priorytet nad sterowaniem z jakiegokolwiek zréd*a sterowania.

Patrz strona 12 na schemat po*tczef elektrycznych oraz diagram czasowy sterowania.

L 104 =0, sterowanie wejeciami logicznymi).

Kod | Nazwa/Opis Zakre nastawy Nastawa fabryczna
5r1 [d Predefiniowana prédkoez 1 LLdoUL Hz 15 Hz
5r¢ 4 Predefiniowana prédkocez 2 LLdoUL Hz 20 Hz
5r3 1 Predefiniowana prédkoee 3 LLdolL Hz 25 Hz
54 [ Predefiniowana prédkocea 4 LLdoUL Hz 30 Hz
5r5 1 Predefiniowana prédkoee 5 LLdolL Hz 35 Hz
5r6 1 Predefiniowana prédkocez 6 LLdoUL Hz 40 Hz
5-1 4 Predefiniowana prédkocez 7 LLdoll Hz 50 Hz
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Parametry komunikacji szeregowej

Kod

| Nazwa/Opis

Zakres nastawy

Nastawa fabryczna

FBOO

(1 Prédkoez transmisji

O 9600 bps
o 19200 bps

1

FBEO I

-

1 Parzystoez

OBez parzystoeci
OZ parzystoecit
OZ nieparzystocecit

FEOC

[ Adres

0 do 247

FEOS

o
| do 100

[ Czas oczekiwania do wyzwolenia

ONieaktywna detekcja b*¢du komunikacji
oSekundy

FEOS

[ Oczekiwanie £1cza Komunikacyjnego

0.00do 2.00 s

0.00s

FEOG

Lwh O

1 Komunikacja Miédzy "Slave" oraz "Master"

Master — transmisja komend zadawania czéstotliwoeci
Master — transmisja czéstotliwoeci na wyjeciu

OooOoooaa

Slave — zatrzymanie po rampie po utracie komunikacji z urztdzeniem "master"
Slave — kontynuacja ostatniej komendy sterowania po utracie komunikacji z urztdzeniem "master"
Slave — wyzwolenie przemiennika po utracie komunikacji z urztdzeniem "master"

FBS |

Lwhu_0

1 Nastawa Reakcji na BlI*d Komunikacji

oOKontynuacja ostatniej komendy sterowania

OZatrzymanie przemiennika po rampie. Sterowamie zostaje przejéte przez Yrédia F 7

Odoraz £ N0d.

OZatrzymanie przemiennika po rampie. Komunikacja szeregowa zostaje podtrzymana.

OOdciécie mocy od silnika z zatrzymaniem wybiegiem. Komunikacja szeregowa zostaje podtrzymana.
oOWyzwolenie z b’édem E r r 5 lub b3¢dem sieciowym E rr 8
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Parametry komunikacji szeregowej

Kalibracja Charakterystyki Zadawania Komunikacj® Szeregow®* F 5 | |

do FH I4

ncocwhy o Q

ONIE DO WYKORZYSTANIA
O Modbus RTU

O Metasys N2

O Apogee P1FLN

O BACnet

I Kod ‘ Nazwa/Opis Zakres Nastawy Nastawa fabryczna
FaA 11 O Poziom zadawania 31czem 1 0.do 100 % 0%
Fg 12 [ Poziom czéstotliwoeci wyjeciowej 1 0.0 do 200 Hz 0.0 Hz
FB 13 d Poziom zadawania 31czem szeregowym 2 0.do 100 % 0%
FB I4 [ Poziom czéstotliwoeci wyjeciowe] 2 0 do 200 Hz 0.0 Hz

Hz
Czéstotliwogg WY = of= = = = = = = o == m = =
poziom 2 :
1
1
1
1
1
1
I
1
Czéstotliwoee WY ! %
poziom 1 | X °
Zadawanie Zadawanie
poziom 1 poziom 2
Kod | Nazwa/Opis Zakres nastawy Nastawy fabryczne
FBZ29 O Protoké? - 1
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B3édy - Przyczyny - Sugerowane dzia3ania

Kody b3édow
Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dzia*ania
E - /g | Zanik sygna‘u VIA » Sygna? analogowy VIA poni¢ej nastawy « SprawdY poziom sygna‘u VIA.

parametrem F £ 7 3.

 Zweryfikuj wartoea nastawy parametru F £ 3 3 .

E - g | B*dkomunikacji z * B**d komunikacji miédzy CPU « Skontaktuj sié z serwisem Schneider Electric.
CPU
E - 20 | Przeci*ienie » Zbyt du¢a wartoes parametru F 5 [0 2 . » Powt6rz auto-test i zmniejsz wartoez
momentem * Zbyt ma’a impedancja silnika. parametru F 4 [ 2.
E-gZ2 |B*d2CPU » Awaria CPU karty sterowania. » Skontaktuj sié z serwisem Schneider Electric.
EEp | | B*d EEPROM 1 * B*1d zapisu danych. » Podaj ponownie zasilanie.
EEP 2 | B*d EEPROM2 » Od*1czenie zasilania podczas kasowania * Podaj ponownie zasilanie i powt6rz
parametru kasowanie parametru.
skutkuj*ce b’édem zapisu danych. « Je¢eli b*1d nie ust1pi skontaktuj sié z serwisem
Schneider Electric.
EEFP 3 | B¥*d EEPROM 3 * B*1d odczytu danych. * Podaj ponownie zasilanie.
EF 2 |Zwarcie doziemne » Zwarcie doziemne w silniku lub przewodach - SprawdY izolacje silnika lub przewodéw do silnika
do silnika
EPH | | Zanik fazy zasilaj*cej | *Zanik 1 fazy zasilaj*cej * ZnajdY przerwé w zasilaniu fazy
« Nastaw wartoee parametru ~ 5 1 5 na 0.
EpPHO | Zanik fazy silnika * Zanik jednej lub wiécej faz silnikowych « SprawdY po*lczenia elektryczne do silnika
* Nastaw wartoez parametru ~ £ [J 5 na 0.
E~~ | | Alarm uchybu » Nastawy parametréw F 2 [0 2, F 20 3, F 2 | « Nastaw popawnie parametry.
zadawania F 2 |2 nie st prawidiowe.
Er- -2 | B*d RAM karty » Awaria RAM Karty sterujicej. » Skontaktuj sié z serwisem Schneider Electric.
sterujicej
E -~ 3 | B**d ROM karty » Awaria ROM Kkarty sterujicej. » Skontaktuj sié z serwisem Schneider Electric.
sterujicej
Erry |BTdCPU1 » Awaria CPU karty sterowania. » Skontaktuj sié z serwisem Schneider Electric.
Er-r5 |B%d * B¥1d komunikacji szeregowej » SprawdY urztdzenia oraz kable sieciowe.
komunikacji « SprawdY nastawé parametru F A1 7.
+ SprawdY kabel terminalu operatorskiego.
E -~ 7 | B*d czujnika prtdu » Awaria czujnika pomiaru prtdu silnika. » Wymiefi przemiennik.
E -~ g | B*d sieciowy « B¥1d komunikacji sieciowej « SprawdY urztdzenia oraz kable sieciowe.
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B3édy - Przyczyny - Sugerowane dzia3ania

Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dzia’ania
EL A | | B*dAuto-testu » Nastawy parametrow F 50 /do F 494 * Zmief nastawy parametrow F 5[0 [-F 454 .
nie s prawid®owe. * Zmief na przemiennik o wiékszej mocy.
« Moc silnika zbyt du¢a. « Zastosuj kable silnikowe o wiékszym przekroju.
 Zbyt maly przekréj przewoddw silnikowych. « Zweryfikuj, czy silnik nie obraca sié przed
« Praca silnika podczas rozpoczécia auto-testem.
auto-testu. * Przemiennik nie mo¢e zasilaz innego obcit;enia
* Obcit¢eniem nie jest indukcyjny silnik 3-fazowy| ni¢, 3-fazowy silnik indukcyjny
Eryp | B*dtypu » Awaria g*éwnej karty sterujacej. » Nastaw parametr £ 4 F na 6.
* Wymiefi przemiennik je¢eli b*1d nie ustpi.
L g gg | B*d sumowania mocy| » Wartoez sumowania mocy jest wi€ksza  Skasuj wartoeg licznika mocy
zasilania ni¢, 999.999 kwh. funkcja logiczna wejecia 51, lub parametr 74 A
orC 1 | Stan nadprtdowy * Czas rozruchu zbyt krétki. » Zwiéksz czas rozruchu
podczas rozruchu * Nieprawid’owa nastawa F L . (FCLC lub F5O0).
* Obci;enie nie jest w stanie spoczynku. * Zmiefi nastawé parametru F k.
« Silnik 0 ma’ej impedancji. » Aktywuj wy3apywanie obcitsenia F 30 /.
« Zwarcie doziemne * Zmief czéstotliwoez prze*lczania
Faoao.
* Nastaw parametr F 7 /5 na 1 lub 3.
orC 1P | Zwarcie doziemne » Zwarcie lub prid ziemnozwarciowy « SprawdY izolacjé silnika lub przewodow do silnika
podczas rozruchu
orC 2 | Stan nadpridowy » Czas zatrzymania zbyt krotki. *Zwiéksz czas zatrzymania
podczas zatrzymania | * Zwarcie doziemne (dEL Iub F50 ).
» Nastaw parameter ¥ 3 /5 na 1 lub 3.
orC 2p | Zwarcie doziemne «Zwarcie lub prid ziemnozwarciowy «SprawdY izolacjé silnika lub przewodéw do silnika|
podczas zatrzymania.
orC 3 | Stan nadprtdowy * Zbyt gwa’towe zmiany obcit¢enia  Zredukuj zmiany obci¢enia.
podczas pracy « Anormalny stan obcit;enia « SprawdY obcit;enie.
* Nastaw parametr F 7 /5 na 1 lub 3.
orC 3p | B*dzwarcia *Zwarcie lub prid ziemnozwarciowy «SprawdY izolacjé silnika lub przewodo6w do silnika
doziemnego podczas pracy ustalonej
orC A | Stan nadpridowy «Zwarcie doziemne *SprawdY izolacjé silnika lub przewodoéw do silnika
podczas rozruchu
orCL |Zwarcie » Zwarcie miédzyfazowe *SprawdY izolacjé silnika lub przewoddw do silnikal
« Zbyt ma‘a impedancja silnika.
OoH Przegrzanie » Awaria wentylatora. « Skasuj b*1d po schiodzeniu sié przemiennika
przemiennika « Zbyt wysoka temperatura otoczenia. » Zmniejsz temperaturé otoczenia zwiékszajlc
« Zbyt s’aba wentylacja w rozdzielnicy. przestrzefi woké?® przemiennika
« Zrodo energii zbyt blisko przemiennika. i eliminujtc Yrod®a energii cieplnej w stsiedztwie
« Awaria czujnika radiatora
OHZ | Przegrzanie silnika » Stan przegrzania wskazywany przez » Wyeliminuj stany przecit;enia silnika.

btd PTC

sondy PTC w uzwojeniach przemiennika

« SprawdY dziaanie sond PTC.
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Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dzialania
oL | | Przeci*¢enie * Zbyt krotki czas rozruchu. » Zwiéksz czas rozruchu
przemiennika * Zbyt dugy prtd hamowania DC. (ACLCIlub F5O0).
* Nieprawid®owa nastawa ' k. » Zmniejsz nastawy parametréw F & 5 |/
* Obci¢enie nie jest w stanie spoczynku. oraz/lub F 2 5 2.
 Zbyt du¢e obcit;enie. * Zmiefi nastawé parametru F k.
» Aktywuj wy*apywanie obcitsenia F 30 /.
* Nastaw parametr F 77 7 na 2.
» Zmief na przemiennik o wiékszej mocy.
oL 2 | Przecitienie silnika | » Nieprawid’owa nastawa F k. * Zmiefl nastawé parametru Pt.
 Zablokowanie silnika. » SprawdY obcit¢enie
* Citg’a praca z ma®* prédkoeci* + Nastaw parametr [J L /1 do poziomu dla ktérego
* Zbyt du¢e obcit¢enie silnika. silnik bédzie pracowa?® prawid*owo podczas pracy
z ma*t prédkoecit.
opF | | Stan nadnapiéciowy | < Nienormalne zmiany zasilania. * Zainstaluj d3awik sieciowy.
podczas rozruchu * Moc sieci zasilajtcej wiéksza ni¢, 200 kVA. * Aktywuj wy3apywanie obcit¢enia F 30 1.
* Przei1czanie kondensatoréow kompensacyjnych | « Nastaw parametr ~ 7 [J & na 2.
» Za¥1czanie SCR « SprawdY po*iczenia elektryczne do silnika
* Obci1;enie nie jest w stanie spoczynku.
* Przejeciowy zanik zasilania silnika
op 2 | Stan nadnapiéciowy |« Zbyt krétki czas zatrzymania. * Zwiéksz czas zatrzymania
podczas zatrzymania | * Obcit¢enie napédzajice. (DEC lub F501).
 Nienormalne zmiany zasilania. « Aktywuj parametr F305.
» Moc sieci zasilajacej wiéksza ni¢, 200 kVA. « Zainstaluj d*awik sieciowy.
« Przet1czanie kondensatorow kompensacyjnych | « SprawdY po*iczenia elektryczne
» Za**czanie SCR » Aktywuj wy’apywanie obcit¢enia F301.
* Obci;enie nie jest w stanie spoczynku.
* Przejeciowy zanik zasilania silnika
orp 3 | Stannadnapiéciowy « Zainstaluj d3awik sieciowy.
podczas_pracy « SprawdY po*lczenia elektryczne
ustalonej * Nienormalne zmiany zasilania.
* Moc sieci zasilajtcej wiéksza ni¢, 200 kVA.
* Prze*1czanie kondensatoréw kompensacyjnych
» Za*tczanie SCR
* Praca generatorowa
 Przejeciowy zanik zasilania silnika
OE Przecit;enie » Poziom estymowanego momentu silnika « Zmiefi nastawy parameteréw ~ £ /5 oraz
momentem ositgn® poziom nastawy parametru F & 5. FE IG.
» Zweryfikuj dzialanie maszyny.
ur Stan podnapiéciowy | ° Zmierzona wartoez pridu silnika ponigej + SprawdY nastawy parametrow F 5 [ [1-5 |2
poziomu nastawy parametru F £ | /.
Stan podnapiéciowy | ° Zbyt niskie napiécie zasilania . Sp_raWdY napiécie zasilajice.
ur i szyny DC * Zmiefi nastawé parametru F £ 2 7.

» Aktywuj wy3apywanie obcit¢enia F 30 |.

* Nastaw parameter F 7 [ 2 na 2.
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Stany Alarmowe

Alarmy nie powoduj* wyzwolenia przemiennika.

Kody Alarmow

Kod Problem Prawdopodobne przyczyny Sugerowane dziaania
AEn | Auto-test * W trakcie Auto-testu + Stan normalny je¢eli komunikat zniknie.
CLr Akceptacja komendy | * Nacieniécie przycisku STOP podczas « Nacienij przycisk STOP ponownie
kasowania wyewietlania kodu b*édu. aby skasowaz b¥1d.
db Hamowanie DC » Hamowanie DC w trakcie  Stan normalny je¢eli komunikat zniknie.
E- 117 * Przycisk przytrzymany du¢ej nig, * Zwolnij przycisk.
B’1d terminala 20 sekund. « Jeceli b*td nie usttpi wymiefi przemiennik.
operatorskiego » Awaria przycisku
E I Zbyt dusa iloze cyfr | < lloez cyfr wprowadzonych wiéksza ni¢, 4 * Zmniejsz mnognik jednostki czéstotliwoeci
do wyewietlenia (Wy¢sze cyfry majt priorytet) F10ce.
EOFF Akceptacja komendy | « Panel operacyjny jest wykorzystywany do « Nacienij przycisk STOP.
zatrzymania zatrzymania podczas trybu sterowania auto lub | Aby skasowaz zatrzymanie awaryjne,
awaryjnego zdalnego. nacienij inny dowolny przycisk.
Err | Alarm uchybu * Sygna’ly zadawania dla punktéw 1 oraz » Zwiéksz ré¢nicé miédzy sygna*ami zadawania
zadawania 2 st zbyt blisko siebie. dla punktu 1 oraz 2.
Lggg Suma mocy zasilania| ¢ Licznik mocy zasilania przekroczy?® wartocas « Nacienij i przytrzymaj przycisk przez 3s lub
999.99 kWh. wiécej podczas braku zasilania lub gdy
aktywna lub wyewietlona jest funkcja CKWH.
Hggg Suma mocy zasilania| sLicznik mocy zasilania silnika przekroczy? « Nacienij i przytrzymaj przycisk przez 3s lub
silnika wartoee 999.99 kWh. wiécej podczas braku zasilania lub gdy
aktywna lub wyewietlona jest funkcja CKWH.
HEAd Wyewietlanie » Wyewietlanie pierwszej/ostatniej danej * Nacicenij przycisk MODE aby opucciz grupé.
End pierwszych/ostatnich| w menu AUH. danych
H | Lpg |Z@anastawa » Wartoee parametru poza zakresem « Wpisz wartoee parametru zgodn1 z zakresem
parametru
In |E Inicjalizacja * Inicjalizacja parametréw do wartoeci « Stan normalny je¢eli komunikat zniknie.
parametrow domyelnych.
LSEP Auto-stop w wyniku | « Aktywna funkcja uepienia wybrana » Dezaktywacja stanu po zwiékszeniu
zbyt d*ugiej pracy parametrem F 2 5 5. czéstotliwoeci powyy ej wartoeci parametru
z ma®t prédkoecit L L + 0.2 Hz lub wy*tczenie funkcji.
NoFF B*1d podnapiéciowy | * Za niskie napiécie miédzyfazowe. » Dokonaj pomiaru napiécia zasilania.
zasilania Skontaktuj sié z serwisem Schneider Electric
je¢eli parametry zasilania s* prawid®owe.
OFF Zacisk ST = OFF *Obwadd ST-CC (pozwolenie pracy) jest otwarty| *Zamknij obwod ST-CC.
FErY Ponowny rozruch « Stan automatycznego rozruchu.  Stan normalny je¢eli auto-rozruch zakoficzy
w trakcie * Chwilowe zatrzymanie. sié pomyelnie.
cppgp |4walnianie wwyniku | . Aktywacja funkcji wstrzymania « W celu ponownego rozruchu zinicjalizuj
zaniku zasilania, F 302 (rozruch po chwilowym zaniku przemiennik lub podaj ponownie sygnal pracy.
aktywacja funkcji zasilania).
wstrzymania
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